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1 Stownik pojec

Niniejsza instrukcja postuguje sie nastepujgcymi pojeciami/skrétami:

1.

BSP - bezzatogowy statek powietrzny oznacza kazdy statek powietrzny wykonujgcy operacje lub
przeznaczony do wykonywania operacji samodzielnie lub bedgc pilotowanym zdalnie bez pilota
na poktfadzie.

Pilot - pilot bezzatogowego statku powietrznego w rozumieniu art. 3 pkt 31 rozporzadzenia nr
2018/1139/UE; tj. pilot bezzatogowego statku powietrznego- oznacza osobe fizyczng
odpowiedzialng za bezpieczne wykonanie lotu przez bezzatogowy statek powietrzny poprzez
reczne sterowanie lotem albo — w przypadku gdy bezzatogowy statek powietrzny lata
automatycznie — poprzez monitorowanie jego kursu i utrzymywanie zdolnosci do interwencji i
zmiany kursu w kazdej chwili.

VLOS — operacja w zasiegu widocznosci wzrokowej ("VLOS") oznacza rodzaj operacji z uzyciem
bezzatogowego systemu powietrznego, w ktérej pilot bezzatogowego statku powietrznego jest w
stanie utrzymywac staty kontakt wzrokowy nieuzbrojonym okiem z bezzatogowym statkiem
powietrznym, co umozliwia temu pilotowi kontrolowanie toru lotu wspomnianego statku
wzgledem innych statkdw powietrznych, oséb i przeszkdd w celu unikniecia kolizji.

BVLOS- operacja poza zasiegiem widocznosci wzrokowej ("BVLOS") oznacza rodzaj operacji z
uzyciem bezzatogowego systemu powietrznego, ktéra nie jest wykonywana w zasiegu
widocznosci wzrokowe;.

Kategoria ,otwarta” - dzieli sie na trzy podkategorie Al, A2 i A3, w oparciu o ograniczenia
operacyjne i wymogi, jakim podlegajg piloci bezzatogowych statkdw powietrznych:

a. Al-Dopuszcza sie przelot nad osobami postronnymi (z pewnymi ograniczeniami) ale nie
wolno wlatywa¢ nad zgromadzenia osdb (,zgromadzenia osdb”: zgromadzenia, w
ktorym zageszczenie oséb uniemozliwia im przemieszczanie sie);

b. A2- Nie wolno wlatywac¢ nad osoby i zgromadzenia oséb. Minimalna odlegto$¢ pozioma
od o0séb to 30 m lub 5 m jezeli BSP posiada funkcje ograniczajaca predkosc lotu.

c. A3-Nie wolno wlatywac nad osoby i zgromadzenia. Operacje SBSP mogg odbywac sie w
bezpiecznej odlegtosci co najmniej 150 metréw w poziomie od terendw
mieszkaniowych, uzytkowych, przemystowych lub rekreacyjnych.

Kategoria szczegdlna- jest przeznaczona dla operacji o srednim ryzyku, ktérej parametry lotu
wychodzg poza kategorie , otwartg”. Loty w tej kategorii bedg oparte o ocene ryzyka zaréwno ze
strony operatora jak i Urzedu Lotnictwa Cywilnego. Wykonanie operacji bedzie wymagato
weryfikacji oraz w niektérych przypadkach zgody Urzedu Lotnictwa Cywilnego.

Rejon Informacji Powietrznej- (ang. FIR, Flight Information Region) przestrzeri powietrzna o
okreslonych wymiarach, w ktérej zapewniona jest stuzba informacji powietrznej i stuzba
alarmowa.

AUP - (ang. Airspace Use Plan) jest to plan uzytkowania przestrzeni powietrzne;.

UUP - (ang. Updated Airspace Use Plan) jest to zaktualizowany plan uzytkowania polskiej
przestrzeni powietrznej zawierajgcy zmiany do opublikowanego AUP.

10. AIP- Aeronautical Information Publication; Zbiér informacji lotniczych.
11. AMSL- Above Mean Sea Level; wysokos¢ nad usrednionym poziomem morza.
12. AGL- Above Ground Level; Wysoko$¢ and poziomem terenu.
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13. ATC- Air Traffic Control; Kontrola Ruchu Lotniczego.

14. ATCO- Air Traffic Control Officer; kontroler ruchu lotniczego.

15. FIS - (ang. Flight Information Service) — stuzba informacyjna (nie wydaje zgdd).

16. TWR- Tower; Wieza Kontroli Lotniska.

17. CDDLC - Controller-Drone Data Link Communication; dwustronna niewerbalna komunikacja
pomiedzy pilotem BSP a ATCO.

18. CTR - to przestrzen, w ktorej stuzbe kontroli ruchu lotniczego nad statkami powietrznymi,
zaréwno zatogowymi jak i bezzatogowymi sprawuje kontroler ruchu lotniczego. Bez zgody
kontrolera ruchu lotniczego nie mozna wykonywac lotéw, z wyjatkiem sytuacji: powyzej 6km od
granicy lotniska, do 100m AGL dla BSP do 25kg, bezzatogowymi statkami powietrznymi, ktérych
masa startowa nie przekracza 0,9 kg w przypadku wykonywania lotdéw w odlegtosci wiekszej niz
1 km od pftotu lotniska do wysokosci nie wiekszej niz 30 m. Pilot BSP rowniez w CTR ma
bezwzgledny obowigzek ustgpienia pierwszenstwa wszystkim zatogowym statkom powietrznym.

19. Strefy geograficzne- czes¢ przestrzeni powietrznej dotyczacej pilotdéw BSP. Strefy geograficzne
mozna podzieli¢ na te konwertowane ze stref lotniczych oraz na te, tworzone na podstawie
wnioskow. W zaleznosci od rodzaju strefy geograficznej mogg one petni¢ forme informacyjng,
ograniczajgca lub wykluczajgcg mozliwos¢ wykonywania operacji. Strefy geograficzne obowigzuja
tylko pilotow bezzatogowych statkdéw powietrznych.

20. DRA — I- strefa informacyjna. Zawiera informacje konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa
wykonywania operacji przy uzyciu systeméw bezzatogowych statkdw powietrznych, w tym
ostrzezenia nawigacyjne. Strefy DRA-I obejmujg rowniez dotychczasowe strefy: RMZ, ADIZ, NW,
AREA.

21. DRA — R- strefa ograniczona dla systeméw bezzatogowych statkdw powietrznych, w ktoérej
operacje przy uzyciu systeméw bezzatogowych statkdw powietrznych mogg byé wykonywane za
zgodg i na warunkach okreslonych przez Agencje lub podmiot uprawniony, na wniosek ktérego
strefa geograficzna zostata wyznaczona.

22. DRA — P- strefa zakazana dla systemow bezzatogowych statkéw powietrznych, w ktérej operacje
przy uzyciu systemow bezzatogowych statkdw powietrznych nie mogg by¢ wykonywane, z
wyjatkiem operacji wykonywanych na warunkach okreslonych przez Agencje przez upowaznione
podmioty. Strefa geograficzna obejmuje réwniez dotychczasowe strefy lotnicze: TSA, MRT.

23. DRA — U- Strefa geograficzna, w ktdrej operacje systemdw bezzatogowych statkdw powietrznych
mogg odbywac sie wytgcznie przy wsparciu zweryfikowanych ustug zapewnianych w tej strefie i
na warunkach wskazanych przez Agencje.

24. DRA — T- strefa ograniczona dla systemdéw bezzatogowych statkdw powietrznych, w ktorej
Agencja wskazuje wymogi techniczne, jakie obowigzany jest spetnia¢ system bezzatogowego
statku powietrznego, przy pomocy ktérego realizowana ma by¢ operacja. Dla strefy DRA-T
dopuszcza sie wprowadzenie obowigzku uzyskania zgody na operacje.

25. PAZP — Polska Agencja Zeglugi Powietrznej.
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2. Ogodlny przeglad aplikacji DroneTower

Aplikacja DroneTower skierowana jest do wszystkich pilotow bezzatogowych statkéw powietrznych,

ktérzy

13.

14.

Po uru

1
2.
3.
4
5

wykonuja swoje loty na terytorium Polski.

2.1 Funkcje aplikacji:
Mapa pogladowa, na ktérej znajdujg sie strefy geograficzne oraz check-in innych Uzytkownikdow.
Obliczanie warunkéw lotéw w zaleznosci od ustawionych wartosci: masy BSP, kategorii lotu,
podkategorii lotu, gornej wysokosci, promienia obszaru lotu oraz czasu wykonywania lotu.
Informacja o strefach geograficznych w jakiej znajduje sie Uzytkownik lub dla wybranego miejsca
w ramach FIR EPWW.
Informacja o aktualnej wysokosci AMSL na jakiej znajduje sie Uzytkownik lub na jakim znajduje
sie marker do sprawdzania warunkéw.
Wyswietlanie geometrii obszaru w jakim chcemy lataé lub dla markera sprawdzajgcego warunki
na mapie podglagdowej.
Zgtaszanie check-in bez misji.
Zgtaszanie check-in w oparciu o mise uprzednio stworzong w Kreator Misji KSID lub PansaUTM.
Obstuga niewerbalnej komunikacji (CDDLC).
Zgtoszenie utraty kontroli nad BSP.
. Zgtoszenie zakonczenia check-in.
. Konwertowane na strefy geograficzne dane aeronautyczne zawarte w AIP Polska i ich
suplementow.
. Konwertowane na strefy geograficzne dane aeronautyczne zawarte w NOTAM — zaréwno
wyswietlanie nowych stref, jak i aktualizacja aktywnosci juz obowigzujgcych.
Konwertowane na aktualizacje aktywnosci stref geograficznych danych aeronautycznych
zawartych w AUP/UUP.
Informacja pogodowa oraz ewentualne ostrzezenie zwigzane z wysokim poziomem KP index w
danym obszarze.

2.2 Uruchomienie aplikacji
chomieniu aplikacji pojawig sie nastepujace okna:

wyrazenie zgody na udostepnianie lokalizacji;

wyrazenie zgody na otrzymywanie notyfikacji;

wyrazenie zgody przy nocie prawnej;

graficzna forma instrukcji obstugi z najwazniejszymi funkcjami aplikacji;
okno logowania sie do aplikacji.
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3. Korzystanie z aplikacji

Aplikacja do prawidtowego dziatania potrzebuje:

3.1 Konto PansaUTM
Aplikacja korzysta z danych Uzytkownika PansaUTM. Oznacza to, ze do zalogowania sie i korzystania z
aplikacji jest wymagane posiadanie lub utworzenie konta na stronie https://utm.pansa.pl/#/login

UWAGA: Do prawidtowego dziatania aplikacji wymagany jest numer telefonu oraz imie i nazwisko
Uzytkownika.

3.2 Dane Uzytkownika
Numer telefonu Uzytkownika jest niezbedny do bezpiecznego wykonywania operacji z uwagi na mozliwa
koniecznos¢  natychmiastowego  kontaktu z  Uzytkownikiem  ze  strony  stuzb  ATS.
Istnieje opcja dodatkowa, aby numer telefonu Uzytkownika udostepniony zostat innym Uzytkownikom
aplikacji. Nalezy wyrazi¢ na nig osobng zgode.

3.3 Potfacznie z siecig Internet
Potgczenie z Internetem jest niezbedne aby aplikacja poprawnie wyswietlata strefy, wyliczata warunki,
zgtaszata check-in i komunikowata sie z ATS (TWR oraz FIS). Utrata Internetu w trakcie wykonywania lotu
bedzie miata negatywny wptyw na bezpieczenstwo operacji. Uzytkownik musi zapewni¢ pewne zrédto
dostepu do Internetu.

3.4 Udostepnienie lokalizacji
Udostepnianie lokalizacji jest niezbedne do zgtaszania check-in. Poprawne dziatanie aplikacji, oraz
poziom bezpieczerstwa operacji oparty jest o prawidtowos¢ lokalizacji.

Uzytkownik bierze na siebie odpowiedzialnos¢ za niedoktadne parametry danych GPS jakie otrzyma
aplikacja z jego urzadzania. Zakazane jest rowniez uzywanie programow zaburzajgcych lub podajgcych
nieprawidtowa pozycje GPS podczas korzystania z aplikacji.

3.5 Zgoda na otrzymywanie powiadomien w urzadzeniu mobilnym
Bezpieczne zgtaszanie lotéw wymaga sledzenia i potwierdzania otrzymywanych przy pomocy notyfikacji
komunikatéw. Aby funkcja ta dziatata poprawnie wymagane jest zaakceptowanie zgody na otrzymywanie
powiadomien, o ktdorg aplikacja prosi podczas pierwszego uruchomienia. Do prawidtowego i
bezpiecznego korzystania z aplikacji notyfikacje nie mogg by¢ wytgczone.
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4. Interfejs Aplikacji

4.1 Widok gtéwny
W gtdownym widoku Uzytkownik posiada dostep do mapy oraz marker na swoim aktualnym potozeniu
GPS. Na zobrazowaniu przestrzennym Uzytkownik widzi strefy geograficzne wchodzace w zakres
ustawionych wartosci w Sprawdzaniu Warunkow.

4.2 Check-in
Statusy check-in:

1. Przed startem- Uzytkownik zgtosit check-in, ale jeszcze nie rozpoczat sie deklarowany czas lotu.
Informacja ta dla stuzb ATS oznacza, ze BSP pozostaje na ziemi.

2. Po starcie- rozpoczat sie deklarowany czas lotu;

3. Zaakceptowany- check-in zostat zauwazony przez FIS lub zaakceptowany przez TWR;

Zmodyfikowany- czas lotu i/lub maksymalng wysoko$¢ AGL zostaty modyfikowane przez TWR i

oczekuje na potwierdzenie Uzytkownika;

Nakaz lgdowania- TWR nakazuje Uzytkownikowi natychmiastowe lgdowanie;

Oczekujgcy- Uzytkownik oczekuje na decyzje TWR dotyczgcg mozliwosci lotu w CTR;

Przekroczony czas lotu- zadeklarowany przez Uzytkownika czas lotu zostat przekroczony;

Utrata kontroli- Uzytkownik zgtosit utrate kontroli nad BSP;

Odrzucony- kiedy check-in zostanie odrzucony przez TWR w CTR.

L oo ~N WU

Check-in przed startem

Qn
&H

3] Check-in po starcie

(eXo]
2

Check-in zaakceptowany

Check-in zmodyfikowany

Nakaz Igdowania

Oczekujacy

Przekroczony czas lotu

Utrata kontroli

Odrzucony

il ocRoc R oc Loch o

Rys. 1: Lista statuséw
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Aby zobaczy¢ status i pozostate informacje dotyczgce check-in (swoje lub innego Uzytkownika) nalezy
klikng¢ na ikone check-in.

Informacje, ktore takie okno zawiera:

status check-in;

godzina zgtoszenia check-in;

deklarowany czas do wylgdowania;

deklarowana wysoko$¢ w metrach AGL;

deklarowany promien obszaru;

wspotrzedne geograficzne check-in z opcjg kopiowania;

numer telefonu pilota z opcjg kopiowania (o ile Uzytkownik zaznaczyt zgode na udostepnianie
tych danych).

No A~ wN e

Check-in X
Status: Utworzony

B> .7 ® 30min
BT 20mact @ 300m

[ s2ea727°N21°48'13E O [ !

R, +48501234 567

1 wouwvwy -

<
(61 Mazowiecka
GP g
GO
J & | S—
Rys. 2: Szczegdty check-in.

Aby zamkng¢ okno nalezy klikngé na mape lub skorzystaé z przycisku ,X” w gérnym prawym rogu okna.
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4.3 Przycisk funkcyjny
Po kliknieciu na przycisk funkcyjny na dole ekranu otworzy sie menu z czterema opcjami:

1. zgtaszanie check-in;

2. wprowadzanie parametrow wykonywanej operacji BSP;
3. sprawdzenie warunkoéw lotu w danej lokalizacji;

4. powrot.

Lodzka

Bramki

. Bf
7aby °

s0le n

Rys. 3: Przycisk funkcyjny

0 @

4.3 Gorna belka
W gornej czesci ekranu znajduje sie belka z informacjami:

Status mozliwosci wykonania lotu
Kategoria lotu

Wysokos¢ AGL lotu

Masa BSP

HwnN e

@ otwarta| T 120macL| 3 <900g

durskiego a

Rys. 4: Gorna belka — bez aktywnego check-in

Podczas aktywnego check-in belka zmienia kolor i odpowiada aktualnemu statusowi lotu.
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( @ | ® wtrakcie| T 120mAGL| X\ 15:03 )
Rys. 5: Gorna belka — aktywny check-in w trakcie

C @ | © utrataBsp| T 120mAGL |\ 15:03 )

Rys. 6: Gorna belka — aktywny check-in utrata kontroli

Uzytkownik moze otrzymac jeden z czterech statusow. Okreslajg one kolejno:
- brak stref na obszarze lotu;

- istniejg strefy, ale nie posiadajg restrykcji;

- istniejg strefy na obszarze lotu i mogg posiadac ograniczenia;

- zakaz lotu na obszarze lotu.

® Brakstref

© Strefabezrestrykcji
©® Mozliwe ograniczenia
@ Zakazlotu

Rys. 7: Statusy mozliwosci wykonania operacji

4.4 Zgtaszanie check-in
Po kliknieciu na ikone Zgtos$ check-in Uzytkownikowi otwiera sie pop-up z danymi do zgtaszania check-in:

lista misji (wiecej informacji w punkcie 4.5);

numer operatora (wiecej informacji w punkcie 4.5);
masa drona (wiecej informacji w punkcie 4.6);
podkategoria lotu (wiecej informacji w punkcie 4.6);
gbérna wysokos¢ (wiecej informacji w punkcie 4.7);
promien obszaru lotu (wiecej informacji w punkcie 4.7);
czas rozpoczecia lotu (wiecej informacji w punkcie 4.7);
czas trwania lotu (wiecej informacji w punkcie 4.7).

© N o vk wN e
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= Otwarta 120mAGL | ) < 900g
© | T &%
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Rys. 8: Zgto$ check-in
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4.5 Lista misji
Po kliknieciu na liste misji aplikacja sprawdzi, czy Uzytkownik posiada zaakceptowane misje w systemie
PansaUTM. Jesliich nie posiada, otrzyma stosowny komunikat.

Numer operatora jest pobierany z danych Uzytkownika. Pilot moze go edytowac lub wpisaé na potrzeby
pojedynczego check-in. Po jego edycji lub wpisaniu dane te nie zapiszg sie w danych Uzytkownika.

4.6 Podstawowe parametry BSP
Masa drona- po kliknieciu mozliwe jest wpisanie masy BSP. Wiecej informacji w punkcie 6.1.

Podkategoria lotu- po kliknieciu mozliwe jest ustawienie podkategorii i kategorii lotu. Wiecej informacji
w punkcie 6.1.

Dalsze opcje beda dostepne w zaleznosci od wybranej kategorii i podkategorii lotu. Wiecej informacji w
punkcie 6.1.

4.7 Podstawowe parametry lotu
Goérna wysokosé- po kliknieciu mozliwe jest ustawienie wartosci gérnej granicy wysokosci na jakiej
Uzytkownik chce odby¢ lot. Uwaga: za dolng granice check-in zawsze przyjmuje sie wysoko$¢ ziemi
(GND).

Promien obszaru lotu- po kliknieciu mozliwe jest ustawienie promienia obszaru lotu na jakim Uzytkownik
chce odby¢ lot. Maksymalny promier wynosi 500 m.

Czas rozpoczecia lotu- po kliknieciu mozliwa jest deklaracja czasu do rozpoczecia lotu. Minimalna
wartos$¢ wynosi 0 min., maksymalna 15 min.

Czas trwania lotu- po kliknieciu mozliwa jest deklaracja czasu trwania lotu. Minimalna warto$¢ wynosi 5
min, maksymalna 180 min.

UWAGA: dane podane przez Uzytkownika prezentowane sg stuzbom ATS. Uzytkownik poswiadcza ich
prawdziwos¢. Aplikacja nie weryfikuje wiarygodnosci danych wprowadzanych przez Uzytkownika. Na
Uzytkowniku spoczywa odpowiedzialnos¢ za odbywanie lotdw w ramach przepiséw prawa.

Podczas zgtoszenia check-in mozna zwing¢ okno dla wiekszej widocznosci

Podczas zgtoszenia check-in nie mozna sprawdzad statusu dla innych miejsc. Pinezka pozostaje w miejscu
GPS. Jesli Uzytkownik chce to zrobi¢ musi wyjs¢ ze zgtoszenia check-in.

UWAGA: Na Uzytkowniku spoczywa odpowiedzialno$¢ za zgodnos¢ lokalizacji GPS ze stanem faktycznym.
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5. Zgtoszenie check-in

5.1 Check-in bez misji
Po wybraniu odpowiednich parametréw Uzytkownik zgtasza check-in klikajgc przycisk ,Zgto$ check-in”.

Pojawi sie okno, w ktérym Uzytkownik potwierdza, ze zapoznat sie z informacjami o strefach
geograficznych w jakich planuje lot. Uzytkownik potwierdza przyjecie informacji o ewentualnych
restrykcjach i bierze odpowiedzialnos$¢ za wykonywanie lotu w danej strefie. W okienku ponizej mozliwe
jest wprowadzenie dodatkowych informacji dla stuzb ATS.

Zgtos check-in

Potwierdzam, ze zapoznatem sig z informacjami o
strefach geograficzryeh i mozliwych restrykejach.

E Informacje dodatkowe

Informacje, ktore tutaj wpiszesz trafig do stuzb
ruchu lotniczego.

0r200

Anuluj Potwierdzam

Rys. 9: Okno z informacjami dodatkowymi

Po kliknieciu przycisku ,Potwierdzam” check-in zostaje zgtoszony (o ile nie wystepujg dodatkowe
warunki, ktorych Uzytkownik nie spetnia).

5.2 Check-in na podstawie misji stworzonej w MP Ustugi Cyfrowe dla BSP lub PansaUTM

W widoku zgtoszenia check-in, po kliknieciu w pole Lista Misji pojawi sie lista misji utworzonych w Mission
Planner Ustug Cyfrowych dla BSP lub PansaUTM, ktére zostaty zaakceptowane.

Kazda misja posiada parametry takie jak:

status;

nazwa misji;

typ lotu (VLOS/BVLOS);
data poczatku lotu;
godzina rozpoczecia lotu;
godzina zakonczenia lotu.

ok wWwN e
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@ oblot techniczny [E)
®© VLOS 1812.2023 = 20:00 Y\ 21:00

¢ I

Rys. 10: Szczegdty misji
Uzytkownik wybiera misje na podstawie ktérej chce odbyc lot i klika przycisk ,,Zapisz”.
Aplikacja powrdéci do poprzedniego widoku.

Na mapie widoczna bedzie trasa lub obszar misji wybranej przez Uzytkownika (1). W polu , Lista Misji”
pojawi sie nazwa misji Uzytkownika (2).

Numer operatora (3), promien obszaru lotu (7) oraz podkategoria (5) sg nieaktywne i nie mogg zostac
edytowane przez Uzytkownika.

Wysokos¢ lotu (6), jest ograniczona do maksymalnej gornej granicy zgodnie z wybrang misjg. UWAGA:
jesli w ramach jednej misji wystepuje wiecej niz jeden obszar, to limit wysokosci ustanawiany jest dla
wszystkich obszaréw na podstawie najnizszej gérnej granicy.

czas do startu (8) czas trwania lotu (9). Potwierdzenie wybranych parametréw i zgtoszenie check-in (10).
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Rys. 11: Wybdr misji- Zgtos check-in

Otwiera sie okno, w ktorym Uzytkownik potwierdza, ze zapoznat sie z informacjami o strefach
geograficznych w jakich planuje swoj check-in i ich ewentualnymi restrykcjami oraz moze wprowadzi¢
dodatkowe informacje dla stuzb ruchu lotniczego. (Rys. 6)
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6. Sprawdzanie warunkow

Funkcja pozwala na uzyskanie informacji dot. mozliwosci wykonania lotu w danym miejscu, na podstawie
wybranych wartosci. Miejsce wykonania lotu zaznacza sie przy pomocy pinezki na mapie.

6.1 Masa drona, kategoria lotu, podkategoria lotu,
W pierwszym segmencie Uzytkownik moze wybrac:

1. Masa BSP:
e <900g;

e 900g-4kg;
e 4-25kg;

e 25kg.

2. Kategorie lotu:
e Otwarta;
e Szczegdlna.

3. Podkategorie lotu:
e Dla Otwartej:

o AIl;
o A2
o A3
e Dla Szczegdlnej:
o NSTS;
o STS/PDRA;
o LUG;
o Zgoda ULGC;
o Klub modelarski.
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Informacje o BSP | kategorii lotu A
3 Masa BSP
<900g J 900g-4kg
4-25Kkg » 25 kg

Otwarta Szczegolna

A2 A3
NSTS STS/PDRA LUC
ZgodaULC Klub Modelarski

Rys. 12: Szczegdty wyboru parametréw

Poszczegdlne kategorie/podkategorie mogg by¢ niedostepne w zaleznosci od wybranej masy BSP.

6.2 Obszar lotu
W obszarze Gérna wartos$¢ Uzytkownik moze samodzielnie wprowadzi¢ maksymalng wysokos¢, z jaka
planuje lot w m AGL 1). Do dyspozycji sg takze dodatkowe przyciski o standardowych warto$ciach 30, 50,
701100 m AGL do wyboru. Uzytkownik deklaruje na jakg wysokos$¢ maksymalnie bedzie sie odbywat jego
lot wzgledem terenu na jakim sie znajduje.

UWAGA: Do wyliczania warunkéw pod uwage brany jest najwyzszy punkt AMSL na zadeklarowanym
obszarze lotu przez Uzytkownika. Aplikacja samodzielnie dokonuje przeliczert z AMSL na m AGL.

Wybor promienia obszaru lotu (2). Uzytkownik poprzez podanie promienia deklaruje obszar lotu.
Maksymalna warto$¢ promienia wynosi 500 m.
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Obszar lotu A
Gorna wysokosc
- 120 m AGL
30mAGL 50 mAGL
70 m AGL 100 m AGL
(® Promien obszaru lotu
— 100 m <+
50m 100 m 200 m
300m 500m

Rys. 13: Obszar lotu

6.3 Czas lotu
Kolejny segment to Czas lotu.

Uzytkownik deklaruje czas do startu. Moze go wpisa¢ samodzielnie, lub wybra¢ jedng ze standardowych
wartosci, przy pomocy przyciskéw: ,,0 min.”, ,5 min.” oraz ,,10 min.” (1) Wybranie wartosci ,,0 min”
oznacza, ze lot odbedzie sie od razu po rozpoczeciu check-in.

Uzytkownik deklaruje czas trwania lotu (2). . Moze go wpisa¢ samodzielnie, lub wybra¢ jedng ze
standardowych wartosci, przy pomocy przyciskow: ,,20 min.”, ,30 min.”, ,60 min.”, ,,90 min.” oraz ,120

”

min.”.
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Czas lotu A
> Czasrozpoczegcialotu za
0 min +
0 min 5 min 10 min
(® Czas trwania lotu
- 30 min -+
20 min 30 min 60 min
90 min 120 min

Rys. 14: Czas lotu
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7. Zakonczenie lotu

Proces zakonczenia check-in wskazany jest w punkcie 8.2 Obstuga aktywnego check-in.

Na 3 minuty przed koricem deklarowanego czasu lotu pojawi sie powiadomienie ,Zbliza sie koniec czasu
check-in”, ktore nalezy potwierdzic¢:

| 4
Zbliza sie koniec czasu check-in
Wyladuj i zgtos zakonczenie lotu.
Rozumiem
L=

Rys. 15: Zbliza sie koniec czasu check-in

Jesli Uzytkownik nie wylgdowat i nie zakoriczyt check-in, w momencie uptyniecia zadeklarowanego czasu
lotu pojawi sie powiadomienie , Koniec czasu check-in”. Uzytkownik na tym etapie jest zobowigzany do
wylgdowanie BSP oraz zakoriczenie check-in.

Koniec czasu check-in

Laduj natychmiast i zgtos zakonczenie lotu.

Rys. 16: Koniec czasu check-in

UWAGA: status check-in automatycznie zmienia sie na ,Przekroczony czas lotu”. Informacja o
przekroczeniu czasu lotu zostaje wystana do stuzb ATS.

Jesli, pomimo komunikatu, Uzytkownik nie wylgdowat i nie zakonczyt check-in, po 1 minucie od
zadeklarowanego konca lotu pojawi sie kolejny komunikat:

Przekroczenie czasu check-in

Laduj natychmiast i zgtos zakoriczenie lotu.

Rys. 17: Przekroczenie czasu check-in
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8. Dwustronna komunikacja niewerbalna

8.1 Komunikaty od ATCO
Aplikacja wspiera komunikacje z ATCO podczas operacji w strefach kontrolowanych. Polecenia stuzb sa
widoczne bezposrednio w aplikacji w czasie rzeczywistym.

Aby rozpoczac lot w strefie kontrolowanej (CTR- w zaleznosci od wysokosci oraz miejsca) nalezy uzyskac
akceptacje check-in.

Gdy ATCO zaakceptuje oczekujgcy check-in, Uzytkownik otrzyma komunikat:

Akceptacja check-in

Twoj check-in zostat zaakceptowany przez
kontrolera TWR. Mozesz rozpoczad lot.

Rozumiem

e —————————— gy |

Rys. 18: Akceptacja check-in
Oznacza to, ze ATCO zaakceptowat wartos$ci zadeklarowane przez Uzytkownika.
Statusu check-in zmienia sie na zaakceptowany.

Jesli ATCO wyraza zgode na lot, ale na zmienionych warunkach (moze zaproponowac inny czas
zakonczenia check-in oraz inng wysokos¢ AGL) Uzytkownik otrzymuje komunikat:

Modyfikacja check-in

Twoj check-in zostat zmodyfikowany przez
kontrolera TWR,
Aktualne wartosci:
T 120mAGL
== 12:10
<L 13010

Rozumiem

Rys. 19: Modyfikacja check-in
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UWAGA: istotne jest, aby Uzytkownik doktadnie zapoznat sie z nowymi wartosciami i byt Swiadomy na
jakich warunkach moze odby¢ lot, gdyz wartosci réznig sie od zadeklarowanych przez Uzytkownika i sg
obowigzujace.

Jesli z przyczyn operacyjnych ATCO musiat odrzuci¢ check-in Uzytkownika otrzymuje on komunikat:

Odrzucenie check-inu

I przyczyn operacyjnych twoj check-in zostat
odrzucony przez kontrolera TWR. Sprobuj
ponownie pozniej.

Rozumiem

Rys. 20: Odrzucenie check-in

Po jego zaakceptowaniu Uzytkownik bedzie mdgt zgtosi¢ kolejny check-in.

W nagtej sytuacji w przestrzeni moze zosta¢ ogtoszony Alarm CTR . Obszar objety alarmem bedzie
wyfaczony z ruchu BSP do czasu odwotania alarmu. Oznacza to brak mozliwosci zgtoszenia check-in
podczas jego trwania.

Jesli Uzytkownik posiada aktywny check-in w obszarze objetym alarmem, otrzyma komunikat:

Nakaz lgdowania

Laduj natychmiast! Pamigtaj o zakoriczeniu
check-in po wyladowaniu.

Rys. 21: Nakaz ladowania

UWAGA: lagdowanie w takim przypadku Uzytkownik powinien traktowa¢ priorytetowo. Niezastosowanie
sie do polecen ATCO moze mie¢ wptyw na bezpieczenstwo operacji statkdw powietrznych.

Jesli Uzytkownik zgtosi check-in w przestrzeni niekontrolowanej, moze otrzymac komunikat ,,Zauwazenie
przez FIS”, potwierdzajgce, ze Informator FIS ma swiadomos$¢ obecnosci BSP w danym obszarze.
Komunikat ma charakter informacyjny.
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Zauwazenie przez FIS

Two] check-in zostat zauwazony przez Stuzbe
Informacji Powietrznej (FIS). Nie ma to wptywu na
przebieg twojego check-in.

Rozumiem

Rys. 22: Zauwazenie przez FIS
Status check-in zostanie zmieniony na zauwazony.

Po zapoznaniu sie z nim kazdy z wyzej wymienionych komunikatéw powinien zostaé potwierdzony przez
uzytkownika poprzez przycisk ,,Rozumiem”.

8.2 Obstuga aktywnego check-in
Po kliknieciu na przycisk funkcyjny na dole ekranu podczas aktywnego check-in otworzy sie menu z
trzema opcjami:

1. Zakonczenie check-in;
2. Zgtoszenie ucieczki drona;
3. Obszar.

Rys 23: Przycisk funkcyjny- aktywny check-in
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Uzytkownik w kazdym momencie moze zakonczy¢ check-in. Po wybraniu ikony lgdowania (1) pojawi sie
okno wyboru:

Klikniecie w przycisk , Potwierdzam” zakoriczy check-in i przeniesie Uzytkownika do widoku gtdéwnego.
Klikniecie w przycisk ,Anuluj” zamknie okno i check-in dalej bedzie aktywny.

[ — T
|

Czy chcesz zakonczyc¢ check-in?

Anuluj Potwierdzam

Rys. 24: Zakonczenie check-in

W przypadku utraty kontroli nad BSP Uzytkownik zobowigzany jest do zgtoszenia tego faktu stuzbom ATS
oraz innym Uzytkownikom.

Po wybraniu ikony alarmowej (2) pojawi sie okno, w ktérym nalezy okresli¢ szacowany czas do
roztadowania baterii oraz przyblizong predkosc¢ ucieczki.

Uzytkownik deklaruje wartosci (moze zostawic¢ wartosc 0) a nastepnie klika przycisk ,Zgtaszam”.

Po tej akcji status ulegnie zmianie na , utrata kontroli nad dronem” i poinformowane zostang stuzby ATS.
W przypadku klikniecia na przycisk ,,Anuluj” okno zostanie zamkniete i informacja o utracie kontroli nie
zostanie wystana.

Po odzyskaniu kontroli nad dronem uzytkownik powinien zakornczy¢ check-in i w razie potrzeby zrobic¢
nowy check-in.

Zgtos utrate kontroli nad
dronem

Uwagal! Zgtaszajgc utrate kontroli nad dronem
wyslesz alarm do pozostatych uczestnikow
przestrzeni powietrznej.

Podaj szacowany czas do roztadowania baterii

® 0 min

Podaj przyblizong predkosc ucieczki

@) 0 km/h

Anuluj Zgtaszam

Rys. 25: Zgto$ utrate kontroli nad dronem
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UWAGA: Zakonczenie check-in w przypadku zgtoszenia utraty kontroli nad dronem oznacza, ze dron
znajduje sie na ziemi i nie stanowi zagrozenia dla innych Uzytkownikdw przestrzeni powietrznej. Jesli nie
masz pewnosci czy dron wylgdowat, nie nalezy koriczy¢ check-in.

9. Dane Uzytkownika

W ,,Danych Uzytkownika” mozna wprowadzic:

1. numer pilota;

2. numer operatora;

3. numer telefonu;

4. zgode na udostepnianie numeru telefonu innym Uzytkownikom podczas utworzonego check-in.

X Dane uzytkownika

Numer pilota

Numer operatora

@ Zweryfikowany

Numer telefonu
| . Z Edytuj

[J Wyrazam zgode na udostepnienie mojego numeru
telefonu innym uzytkownikom podczas
utworzonego check-inu. 4

Rys. 26: Dane Uzytkownika

Jesli Uzytkownik posiada numer operatora i numer pilota to zobowigzany jest do uzupetnienia tych
pozycji. Numer telefonu tez tozsamym numerem funkcjonujgcym w systemie PansaUTM ustalonym
przez Uzytkownika.
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Uzytkownik po wprowadzeniu lub edycji danych w tym segmencie Uzytkownik moze zapisa¢ dane
przyciskiem ,Zapisz” lub wyjs¢ przyciskiem ,, Anuluj”.

Jesli zostanie on zmieniony w aplikacji to bedzie on zmieniony rowniez na stronie PansaUTM.

Numer telefonu jest niezbedny do odbycia lotu. Istnieje mozliwos¢ jego edycji poprzez klikniecie w
przycisk ,Edytuj”. Widok sie rozszerzy i bedzie miejsce na wpisanie nowego numeru telefonu i przycisk
LWyslij kod”. Po wystaniu kodu na podany numer mozna go wpisac i potwierdzi¢. Po tym procesie numer
bedzie zweryfikowany i obowigzujacy.

\ @ Zweryfikowany —
Numer telefonu X

Po wprowadzeniu numeru telefonu, na adres e-
mail powigzany z kontem uzytkownika, zostanie
wystany kod weryfikacyjny.

Obecny numer telefonu
w 48787270008

Numer telefonu

o +48 v

Anuluj Wyslij kod

Rys. 27: Zmiana numeru telefonu
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10. Obszar

Klikniecie na belke na gory ekranu przeniesie nas na zaktadke Obszar.
Aplikacja przedstawia tutaj informacje na temat:

10.1 Status
Status mozliwosci wykonywania operacji (1) okreslany jest na podstawie stref oraz wprowadzonych przez
Uzytkownika wartosci. Mozliwe statusy: dozwolony, z ograniczeniami, zakazany.

Informacja o tym, czy wymagane jest utworzenie misji (2).

Jesli Uzytkownik otrzyma informacje ,,misja wymagana” oznacza to, ze do lotu przy danych ustawieniach
jest wymagane utworzenie misji.

Jesli Uzytkownik otrzyma informacje ,misja niewymagana”. Do lotu przy danych ustawieniach, nie jest
wymagane tworzenie misji.

X Dane lokac]ji

© Lot z ograniczeniami  Misja: Niewymagana

Rys. 28: Dane o statusie i wymaganiu misji

10.2 Aktywnos¢ stref geograficznych
Aktywnosc stref sprawdzona zostaje tylko dla konkretnego czasu oraz obszaru (w granicach poziomych i
pionowych) okreslonych przez Uzytkownika. Oznacza to, ze Uzytkownik nie otrzyma informacji o
aktywnych strefach geograficznych bedacych poza wybranym obszarem, lub ktérych aktywacja
rozpoczyna sie po zakoriczeniu check-in

Kazda strefa oznaczona jest ikong ze statusem. Na podstawie najbardziej restrykcyjnej strefy wyliczany
jest ogdlny status.

10.3 Parametry lokalizacji

1. Wspdtrzedne geograficzne — miejsce przebywania Uzytkownika. Punkt, z miejsca ktdrego
wyliczane sg dane.

2. Wysokos¢ terenu — okresla maksymalng wysokos$¢ terenu (w metrach) na jakiej znajduje sie
Uzytkownik. Jesli Uzytkownik znajduje sie na wysokosci X m AMSL, ale najwyzszy poziom AMSL
w ramach obszaru lotu znajduje sie na poziomie Y m AMSL to warto$¢ Y m AMSL bedzie tutaj
przedstawiona. Aplikacja dokonuje automatycznie przeliczenia wartosci z ft na m.
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3. KPlI — Index wykorzystywany do okreslania wielkosci burz geomagnetycznych. Wartosci
podawane sg w przedziale od 0 do 9, gdzie warto$¢ O okresla bardzo matg aktywnosc
geomagnetyczng a poziom 9 oznacza jej ekstremalnie wysoki poziom.

Parametry lokalizacj

Wspotrzedne Maksymalna KPI
R wysokosc
82 m AMSL

Rys. 29: Parametry lokalizacji

10.4 Szczegdty strefy
W szczegdtach strefy Uzytkownik otrzymuje nastepujgce informacje:

1. Status mozliwosci wykonywania operacji — na podstawie ustawionych wartosci okresla czy lot
jest dozwolony, czy posiada ograniczenia lub czy jest zakazany.

2. Nazwa strefy — w przypadku stref konwertowanych wyswietlana nazwa jest nazwg strefy
lotniczej. Aby uzyska¢ informacje od ASM na temat godziny aktywnosci, nalezy podac nazwe
strefy lotniczej, a nie geograficznej.

3. Opis strefy — zawiera informacje o danej strefie i ewentualnych ograniczeniach.

4. Informacja o tym, czy jest wymagana misja.

5. Czasy aktywnosci — znajdujg sie tutaj czasy aktywnosci, ktore interesujg Uzytkownika w danym
przedziale czasowym. Sg réwniez granice strefy. Strefy elastyczne mogg mieé aktywnosci w
réznych granicach poziomych w zaleznos$ci od godziny.

6. Dane kontaktowe — dane zazwyczaj telefoniczne do zarzadzajgcego strefg. W niektorych
przypadkach mogg widnie¢ w opisie strefy.

7. Tabela aktywnosci- znajduja sie tutaj czasy aktywnosci, ktore interesujg Uzytkownika w danym
przedziale czasowym. Sg rowniez granice strefy.
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D Strefa: DRA-RH-6KM (WA RPA51)

@ Zakaz lotu
WA RPAS51

DRA-RH strefa geograficzna (NIEBIESKIE RPA). Loty
VLOS BSP o masie startowej <25kg do wysokosci 100
m nad terenem (AGL) moga odbywac sie bez zgody
PAZP po wykonaniu check-in w aplikacji
checkin.pansa.pl. Loty powyzej 100 m AGL mozliwe
wytacznie w kategorii szczegolnej po uzyskaniu
zgody PAZP. Uzyskanie zgody PAZP wymaga ztozenia
planu lotu w PansaUTM na min. 24 godziny przed
planowanymi lotami. Wigcej informaciji tel.:
+48225745775 3

Misja n
Niewymagana

Czas aktywnosci w granicach pionowych

GND - 609.6 m AMSL (® 01:00-01:00

Dane kontaktowe B
Brak

Tabela aktywnosci

Start Stop Min Max
2812.2023, 25.01.2024, 0 m AMSL 609.6 m
01:00 01:00 AMSL

Rys. 30: Szczegdty stref
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11. Wsparcie

11.1 Wsparcie merytoryczne
Jesli w ramach aplikacji uzytkownik natrafi na btagd badZ bedzie miat uwagi dotyczace dziatania aplikacji
moze skontaktowac sie z PAZP poprzez adres e-mail: drony@pansa.pl.

11.2 Scenariusz awarii
W przypadku awarii Aplikacji lub catego systemu PansaUTM uzytkownik zobligowany jest do sprawdzenia
komunikatéw na stronie www.pansa.pl w sekcji Dron-> aktualnosci systemu PansaUTM oraz postepowacé
zgodnie z opublikowanymi informacjami lub wytycznymi.

Jesli uzytkownik nie posiada dostepu do Internetu wynikajgcg z lokalizacji w jakiej sie znajduje w
przestrzeni niekontrolowanej mozliwe jest zgtoszenie lotu poprzez:

o Wystanie email na adres utm@pansa.pl zawierajgcego:
o Imieinazwisko pilota;
Numer telefon;
Lokalizacje lotu w formacie WSG-84;
Promien okregu w metrach;
Deklarowany czas rozpoczecia oraz zakonczenia lotu;
Mase BSP.

O O O O O

str. 31


mailto:drony@pansa.pl
http://www.pansa.pl/
mailto:utm@pansa.pl

