PANSAUTM

PODRECZNIK UZYTKOWNIKA

Z nami zaplanujesz kazdg misje BSP

PansaUTM to system umozliwiajgcy elektroniczng koordynacje lotéw bezzatogowych statkdw
powietrznych i cyfrowe zarzadzanie wnioskami oraz zgodami na loty w polskiej przestrzeni
powietrzne;j.

Opracowanie: Dziat Koordynacji Operacji Bezzatogowych Statkéw Powietrznych
Materiaty mogg by¢ wykorzystywane w celach szkoleniowych

PAZP 2025.05









Podrecznik uzytkownika SO PANSAUTM

1  SPIS TRESCI
D (01Y] o 11 o Yo [ o TR STR 5
I M 1=T = = To I g YAV - .- ] o - [ USRI 9
4 Uruchamiani@ @PliKAC)i cuueeeeeueeeeiiiieee et sb e e s e e e s ae e e s sbra e e e sbeeeeesbreeeeenee 9
5 Zamykanie apliKacji ..ocuueeiieiieii it e s rre e e s sbaeeeeearee 10
B PIEIWSZE KIOKi.coueieeieiieiie ettt sttt s s s e 10
DaNE KONTAKEOWE ..ottt sttt st ettt e s b e s bt e st e et e et e e sbeesneesanenas 11
)] o] o PP PPPTOPPRPON 13
(01T A 11 A PRSP 19
Y LTI IR OO UPTPT RPN 19
P43 (o3 2<Y o Y[ USSR 25
1o ) TP PR PPTUUPOPROPONt 26
oo 0 0 26
A Ko 1 1Y 2 AV K O N YO PPNt 26
Zasady sktadania misji BVLOS W PanSaUTM.......c.uuiiiiiiiieicciiee ettt ettt evee e e satae e s earae e e enreeas 28
8  Organizacja 0raz funkcje OProgramOWaNIA. . ...ccuuiiiieiiieeiciieee e et e et e e e ssbre e e e sreeeessbeeeeseanes 30
Y Y= I =4 (o 1YY o 1Y ST PRPROt 30
VI (=R eTorZ=] QU= o PSPPI 30
Y[R L =T o1 4o Tz Lo TSP 30
Y T Tl Yo [0 [l Y o =T UURRRt 30
Y T [=RT AT o] o] o 1= U TSRS 30
VS 1ttt et e ettt et e e ettt e e e e e sttt et e e e s e b b et et e e e e e et —etaeeeee e e et b taaeeeee e e e abtaaeeeeeeenraraaeeees 30
INOWA IS A tttttttietieiiiiiiiteeeeeeesrirteeeeeesssstbtreeeeeesesssatbaaeeeeessassssraaaeeesssssssssssaaeeesssssnssssneeeesssnsssnsnne 30
] PP PP PPOPRRPRT 31
MOAYTIKOWEANIE ...ttt e e e et e e e e et e e e e eabae e e eeabeeeeeeabaeeeeantaeeeennsaneeennrenas 31
L A A &= Lo LTS 4 L [P RSU 31
DT 01 TN 31
NOWY DRON ...ttt ettt et st sttt e bt e bt e s be e st e sabeen e e b e e reesmeesanesaneen 32
GAVYET-dle [o]nYov: [olcla (oY o] o 1=] I o o1 K | OSSR PRPROt 35
3T 1 oTo] - [o74=Y - [ SR 35
(oY o] L= o YAl [ <o 1V V- [ a1 1= o o SR 36
o] o1 1=Y e o AN o (Y Y - [PPSR PRPROt 36
TaTaT=l o1 o] o111 1 s |V USSPt 36
1S I AU = ol LI AV V- | V1 1= J N 36
10 Wsparcie i zg1aszani@ BIEAOW..........uvvii e e e 36

Strona3z36



Podrecznik uzytkownika SO PANSAUTM

Strona41z36



Podrecznik uzytkownika 59% PANSAUTM

2  SLOWNIK POJEC

ATS — stuzby ruchu lotniczego: kontrolerzy pracujgcy na wiezy kontrolujacej obszar lotniska (TWR)
i informatorzy udzielajgcy informacji o przestrzeni powietrznej nad Polska (FIS)

Strefy geograficzne — cze$¢ przestrzeni powietrznej wyznaczona przez PAZP, ktéra utatwia, ogranicza
lub wyklucza operacje z uzyciem bezzatogowych systemoéw powietrznych, aby wyeliminowa¢é
zagrozenia zwigzane z bezpieczenstwem, prywatnoscig, ochrong danych osobowych, ochrong lub
Srodowiskiem wynikajgce z operacji z uzyciem tych systeméw. Strefy geograficznie okreslajq zasady
wytacznie dla BSP.

\

Strefy geograficzne oraz ogdlne zasady lotow

Struktury przestrzeni
powietrznej opublikowane w AIP
Polska lub wprowadzane via Zasady lotéw BSP ze wzgledu na mase
NOTAM oraz strefy geograficzne

TSA, MRT, TMA, MTMA Zakaz wykonywania lotow BSP
strefy DRA-P tylko dla BSP Zakaz wykonywania lotéw BSP lub moga by¢ wykonywane przez stuzby wskazane przez PAZP
P > 500 m od terenu obiektu bez zgody AGL za

chronionego przez strefe zarzadzajacego zgoda zarzadzajacego faizezchizaza dzajaceec

P < 500 m od terenu obiektu
chronionego przez strefe

Za zgoda zarzadzajacege

MCTR, TRA Za zgoda i na warunkach zarzadzajacego

CTR, ATZ >6 km od granicy

terenu lotniska lub ladowiska Do 100 m AGL bez zgody

CTR, ATZ >6 km od granicy Misja w PansaUTM / Akceptacja misji / Zgoda TWR
terenu lotniska Powyzej 120 m AGL dodatkowo wymagane zezwolenie ULC

ATZ>6 km od granicy terenu za zgoda i na warunkach zarzadzajacego
lotniska lub ladowiska Powyzej 120 m AGL dodatkowo wymagane zezwolenie ULC

Na warunkach
okreslonych
w zezwoleniu ULC

nowe strefy DRA-RH tylko dla
BSP

Za zgoda zarzadzajacego

ATZ 1-6 km za zgoda i na warunkach zarzadzajacego

CTR 1-6 km misja w PansaUTM / Akceptacja misji / Zgoda TWR

=-||

strefy DRA-RM tylko dla BSP la zarzadzajaceg

ATZ<1 km
MCTR<2 km Za zgoda i na warunkach zarzadzajacego
D

CTR<1 km Misja w PansaUTM / Akceptacja misji / Zgoda TWR

strefy DRA-RL tylko dla BSP zgoda zarzadzajacego

nowe strefy Dodatkowe wymagani, hnil kresl przez PAZP
NW, AREA, ADIZ, AAA, RMZ, Informacje koni dla zap ienia b f wykony ia operacji
strefy DRA-| tylko dla BSP przy uzyciu systemoéw bezzatogowych statkéw powietrznych

DRA-P: strefe zakazang, w ktérej operacje przy uzyciu systemoéw bezzatogowych statkdow powietrznych
nie moga by¢ wykonywane lub moga by¢ wykonywane przez podmioty wskazane w Wytycznych nr
4/2025 Prezesa Urzedu Lotnictwa Cywilnego z dnia 21 lutego 2025 r. w sprawie wyznaczania stref

geograficznych dla systeméw bezzatogowych statkéw powietrznych, na zasadach okreslonych przez
PAZP.

DRA-R: strefe ograniczong dla systemdw BSP, w ktdrej operacje przy uzyciu systemoéw bezzatogowych
statkéw powietrznych moga by¢ wykonywane za zgodg i na warunkach okreélonych przez PAZP lub
podmiot uprawniony, na wniosek ktérego strefa geograficzna zostata wyznaczona.

DRA-I — strefg informacyjng dla systemoéw BSP, zawierajgcg informacje konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa wykonywania operacji przy uzyciu systemow bezzatogowych statkéw powietrznych,
w tym ostrzezenia nawigacyjne.
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Podrecznik uzytkownika S0 PANSAUTM

DRA-T — strefe ograniczong dla systemdéw BSP, w ktdrej PAZP wskazuje wymogi techniczne, ktére
obowigzany jest spetnia¢ system bezzatogowego statku powietrznego, przy pomocy ktérego
realizowana ma by¢ operacja.

CDDLC — Controller Drone Data Link Comunication — niewerbalna dwukierunkowa komunikacja. Dzieki
tej funkcji mozecie otrzymywac polecenia (przekazywane poprzez komunikaty w aplikacji lub
powiadomienia wyswietlane na ekranie), akceptowad je oraz wysyta¢ komunikaty do stuzby ruchu
lotniczego ATS.

AMSL — Above Mean Sea Level; wysokosé nad usrednionym poziomem morza
AGL — Above Ground Level; wysoko$¢ nad poziomem gruntu

dFPL — Drone Flight Plan; modut systemu PansaUTM , stuzgcy do planowania misji i zarzgdzania danymi
operatora oraz BSP. Misje mozna zaplanowac¢ na stronie: utm.pansa.pl.

Przestrzen klasy ,,G” —to w duzym uproszczeniu przestrzen powietrzna, w ktérej wszyscy uzytkownicy
statkdw powietrznych zatogowych i bezzatogowych latajg w mysl zasady: widze i jestem widziany. Pilot
drona ma bezwzgledny obowigzek ustgpienia pierwszenstwa wszystkim zatogowym statkom
powietrznym i lataé¢ w taki sposéb, aby nie doprowadzi¢ do zblizenia z innym statkiem powietrznym.
W duzym wolumenie tej przestrzeni, informacje o ew. ograniczeniach posiada Stuzba Informacji
Powietrznej FIS. Nalezy pamietaé, ze w przestrzeni klasy G mogg znajdowac sie struktury przestrzeni
powietrznej, takie jak np. aktywna strefa DRA-R ATZ (wokat lotnisk areoklubowych) w ktérych zasady
wlotu bedzie okreslat zarzgdzajgcy przestrzenig np. witasciciel lub zarzadzajacy lotniskiem. W aplikacji
znajdziecie dane kontaktowe, ew. warunki jakie trzeba spetnic¢, aby taki lot wykonad.

Elastyczne i statyczne struktury obowigzujgce lotnictwo zatogowe w polskiej przestrzeni powietrznej
wraz z odpowiadajgcymi im strefami geograficznymi wyznaczanymi dla BSP

Przestrzen kontrolowana DRA-R CTR - to przestrzen, w ktorej absolutng witadze nad statkami
powietrznymi, zaréwno zatogowymi jak i bezzatogowymi posiada kontroler ruchu lotniczego (ATC).
Bez zgody kontrolera nie mozna wykonywaé lotéw. Wyjatkiem sg loty dronem o masie ponizej 900

graméw do wysokosci 30 m w odlegtosci wiekszej niz 1 km od granicy lotniska, loty w odlegtosci
powyzej 6 km od lotniska do wysokosci 100 m AGL dronami do 25 kg oraz loty do 50 m w zielonych
rejonach RPA po uprzednim ztozeniu planu misji. Pilot ma bezwzgledny obowigzek ustgpienia
pierwszenstwa wszystkim zatogowym statkom powietrznym i powinien wykonywac loty w taki sposéb,
aby nie doprowadzi¢ do zblizenia z innym statkiem powietrznym.
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Géma granica CTR

Kategoria otwarta

Brak moiwosci lotu w kategori otwarte].

Dopuszczone loty BSP 23 2g0d3 PAZP.
‘Obawigzkowy plan lotu w PansaUTM,
Obowigzkowy Check-In w DroneTower Dopuszczone loty BSP za
iakeeptacia TWR.

posiada odpowiednie kompetendie,  operator dia kiérego wykonuje operadie dopuszczenie do NSTS/STS lub LUC lub zezwolenie na operace ULC riat Zarzadzania Operacjami Bezzalogowych Statk weh
Polska Agencia Zeglugi Powietrzne]

DRA-R MCTR (Military CTR) — strefa kontrolowana lotniska wojskowego. Loty BSP mozliwe sg za zgodg
lub na potrzeby zarzadzajgcego dang strefg i na warunkach przez niego okreslonych. W celu
uzgodnienia zasad wykonania lotu, operator BSP powinien na co najmniej 15 min przed planowang
operacjg przekaza¢ drogg telefoniczng informacje do wtasciwego organu kontroli lotniska (TWR).
Szczegbétowe informacje i procedury koordynacji lotéw znajdziesz w Wytycznych Szefa Szefostwa
Stuzby Ruchu Lotniczego Sit Zbrojnych RP nr 13 z dnia 17 grudnia 2024 r.

DRA-P TMA — (Terminal Control Area) rejon kontrolowany lotnisk(a). Obowigzuje catkowity zakaz
wykonywania lotéw BSP.

DRA-P TMA (Military TMA) rejon kontrolowany lotniska wojskowego lub wezta lotnisk wojskowych.
Obowiazuje catkowity zakaz wykonywania lotéw BSP.

DRA-R ATZ (Aerodrome Traffic Zone) strefa ruchu lotniskowego. W strefie DRA-R ATZ loty BSP mozliwe
sg za zgodgq zarzadzajgcego dang strefg i na warunkach przez niego okreslonych, z wyjatkiem:

* wykonywania lotéw BSP o masie startowej nie wiekszej niz 25 kg w odlegtosci wiekszej niz 6
km od granicy lotniska i do wysokosci nie wiekszej niz 100 m nad poziomem terenu.

¢ wykonywania lotéw BSP ktérych masa startowa nie przekracza 0,9 kg w przypadku
wykonywania lotéw w odlegtosci wiekszej niz 1 km od granicy lotniska.

DRA-P TSA, (Temporary Segregated Area) strefa czasowo wydzielona. Podejmowanie dziatan
w TSA lub w segmentach tych stref wymaga rezerwacji przestrzeni powietrznej w AMC Polska do
wytgcznego korzystania przez konkretnego uzytkownika w okreslonym czasie i przedziale wysokosci.
W aktywnej strefie TSA obowigzuje zakaz wykonywania lotéw BSP.

DRA-R TRA, (Temporary Reserved Area) strefa czasowo rezerwowana. Podejmowanie dziatan
w DRA-R TRA lub w segmentach tych stref wymaga rezerwacji przestrzeni powietrznej w AMC Polska.
Loty BSP w aktywnej strefie TRA mozliwe sg za zgodg zarzadzajgcego strefa.

DRAR-R D, (Danger Area) strefa niebezpieczna. Strefa w ktérej mogg mie¢ miejsce dziatania
niebezpieczne dla lotu statku powietrznego, w szczegdlnosci przestrzen powietrzna nad poligonami
artyleryjskimi, morskimi i lotniczymi. Loty BSP w strefie D mozliwe s3 na potrzeby lub za zgoda
zarzadzajgcego strefa.

DRA-R P, (Prohibited Area) strefa zakazana w ktorej lot statku powietrznego jest zakazany od poziomu
terenu do okreslonej wysokosci, w szczegdlnosci przestrzen powietrzna nad obiektami
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Podrecznik uzytkownika S0 PANSAUTM

w ktérych sg gromadzone substancje i mieszaniny o wtasciwosciach wybuchowych. Loty BSP s3
mozliwe na potrzeby lub za zgodg zarzadzajgcego strefa.

DRA-R R, (Restricted Area) strefa o ograniczonym ruchu lotniczym w ktdrej lot statku powietrznego
jest ograniczony przez wymagania dotyczgce generowania przez niego fal akustycznych od poziomu
terenu do okreslonej wysokosci, w szczegdlnosci przestrzen powietrzna nad aglomeracjami miejskimi,
parkami narodowymi oraz obiektami w ktérych s3 gromadzone substancje i mieszaniny
o wiasciwosciach wybuchowych; Inne strefy lotniczce R mogg by¢ publikowane na wniosek
uprawnionych podmiotéw w formie depeszy NOTAM na potrzeby zabezpieczenia dziatarn majacych na
celu zapewnienie bezpieczenstwa panstwa lub porzadku publicznego, zapobieganie skutkom klesk
zywiotowych lub ich usuwanie, ratowanie zycia lub zdrowia ludzkiego. W tego typu strefach DRA-R R
nalezy bezwzglednie przestrzegac rodzaju ograniczenia niezaleznie od wagi modelu latajgcego lub
bezzatogowego statku powietrznego. Loty BSP sg mozliwe na potrzeby lub za zgodg zarzadzajgcego
strefg (w obszarze strefy DRA-R R obejmujgcym przestrzen powietrzng znajdujaca sie bezposrednio
nad obszarem parku narodowego bezposrednie).

DRA-I RMZ, (Radio Mandatory Zone) — strefa obowigzkowe] tgcznosci ze stuzbg FIS lub telefonicznego
zgtoszenia rozpoczecia / zakornczenia lotu.

TWR — Tzw. wieza — kontroler ATC.

FIS — Flight Information Service — Stuzba Informacji Powietrznej — odpowiedzialna za udzielanie
informacji statkom powietrznym wykonujgcym loty w przestrzeni niekontrolowanej klasy G.

BSP — Bezzatogowy Statek Powietrzny (inaczej RPAS, UAV, dron)

NOTAM - NOtice To AirMen — depesza wydawana przez PAZP informujgca o zmianach np.
w dostepnosci przestrzeni powietrznej czy informacji o tymczasowych zagrozeniach. Depeszg NOTAM
przewaznie wprowadza sie ostrzezenie nawigacyjne, strefe dla ruchu zatogowego R, TSA lub TRA, ktdra
jest konwertowana do strefy geograficznej obowigzujgcej BSP.

Przestrzenie w ktorych PansaUTM ma zastosowanie

Przestrzen kontrolowana Przestrzen niekontrolowana

WYMAGANY plan misji w PansaUTM z wyjatkiem: Plan misji NIE JEST WYMAGANY z wyjatkiem lotéw
o lotéw BSP VLOS <900 g do 30 m AGL w odlegtosci BVLOS.
1-6 km od granicy lotniska oraz
o lotdw BSP VLOS <25 kg do 100 m AGL w odlegtosci
>6 km od granicy lotniska.

CTR EPWA - Warszawa FIS Warszawa — (22) 574-55-85
CTR EPMO - Modlin FIS Gdansk — (22) 574-74-85
CTR EPBY - Bydgoszcz FIS Krakéw — (22) 574-75-85
CTR EPKK - Krakéw FIS Poznan — (22) 574-73-85

CTR EPLL - t6dz

CTR EPPO — Poznan

CTR EPRA — Radom

CTR EPRZ - Rzeszéw

CTR EPWR - Wroctaw

CTR EPGD - Gdansk

CTR EPSY — Mazury (Szymany)
CTR EPSC — Szczecin (Goleniow)
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CTR EPZG — Zielona Géra
CTR EPRA - Radom

CTR EPLB - Lublin

CTR EPKT — Katowice

3 PRZEGLAD ROZWIAZANIA

PansaUTM to system umozliwiajacy elektroniczng koordynacje lotéw bezzatogowych statkéw
powietrznych i cyfrowe zarzadzanie wnioskami oraz zgodami na loty w polskiej przestrzeni
powietrznej.

Funkcje aplikacji DFPL systemu PansaUTM:

e Planowanie i zgtaszanie Misji VLOS i BVLOS
e Rejestr Misji

e Baza wtasnych dokumentéw

e  Baza wfasnych BSP

Aplikacja dFPL jest dostepna przez strone internetowa.

UWAGA: Zalecamy stosowanie przegladarki Google Chrome.

4  URUCHAMIANIE APLIKAC)I

Uruchomienie aplikacji w przegladarce, odbywa sie poprzez wejscie na adres: https://utm.pansa.pl/
i zalogowanie na konto podajgc nazwe uzytkownika i hasto.

SO

PANSAUTM

operator app, 31-1@-19/a

Email lub nazwa konta

drony@fainedrony edu pl

ZAIL OGLLI

RESET HASEA

UWAGA: przed pierwszym logowaniem nalezy utworzy¢ konto i zweryfikowaé podany adres email
oraz numer telefonu komorkowego poprzez kod SMS
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Dane konta

Telefon
Wymagane

Wprowadz otrzymany kod SMS na: 45

Kod SMS wystany: 30.05.2025 08:57:21*

WYSLI) KOD PONOWNIE

ZMIEN NUMER TELEFONU

A Numer telefonu nie jest zweryfikowany. Wysylkanie misji lub
wnioskow do akceptacji bedzie niemozliwe.

Rysunek 1 Kod sms

5  ZAMYKANIE APLIKACJI

Zamknij okno przegladarki, zapisane dane zostang zachowane na koncie.

6 PIERWSZE KROKI

W tym krétkim samouczku przedstawiono przyktadowe pierwsze zgtoszenie. Pilot chce wykonad loty
w celu wykonania dokumentacji fotograficznej remontu w Warszawie, Plac Konstytucji, do wysokosci

100 m AGL. BSP to DJI Mavic 2 Pro.
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)

Qo

)

Zanim jednak przygotujesz pierwszg misje bedziesz musiat utworzy¢ i uzupetnic¢ swéj profil w systemie
PansaUTM o swoje dane, posiadane uprawnienia (numer Operatora BSP nadany przez ULC, posiadane
dopuszczenia do wybranych NSTS-6w, uprawnienia wydane przez ULC zgodnie z przepisami unijnymi
lub indywidualng zgode Prezesa ULC) oraz drony, ktérymi zamierzasz latac.

DANE KONTAKTOWE

Przed przystgpieniem do tworzenia misji, nalezy sie zalogowa¢ na wtasne konto, uzupetnic¢ swoje dane
teleadresowe, ktére sg niezbedne w celu ztozenia misji oraz potwierdzi¢ numer telefonu poprzez kod
sms. Tylko wtedy uzytkownik jest zweryfikowany i moze wystepowac o akceptacje w PansaUTM.

Jezeli loty majg by¢ w ramach dziatalnosci gospodarczej, nalezy réwniez uzupetnié dane firmowe.

Rysunek 2 Ustawienia konta, symbol kota zebatego
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Profil

Ustawienia konta
Ustugi komercyjne

- System

. Powiadomienia
L Widok
Informacje

Polityka prywatnosci

Informacja w sprawie przefwarzania danych osobowych

218

Rysunek 3 Konto i jego wtasciwosci

Dane konta

Nazwa Uzytkownika
Wymagane

lc o

E-mail
Wymagana

Telefon
Wymagane

Diane adresowe
Opejonalne

Cperator Dana firmy

Opcionalne
Rola: OP i
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DRON
Do wykonania misji bedzie wykorzystany DJI Mavic 2 Pro, nalezy go wprowadzi¢ do bazy PansaUTM.

Dron musi posiadac¢ naniesiong fizycznie na obudowe informacje o operatorze BSP.

NOWY DRON x

Ca-:_h-.- szczegdine B Narwa
Opcjenaine

1) Model B Tvp By Csiagi 4 89 Rejesiracja &

Modele Dronow

DJI Mavic 2 Pro

Model *

Mavic 2 Pro

Producent *

DJI

0D NOWA

Rysunek 4 Nazwa modelu, producent

NOWY DRON x

8) Rejestracja 6

z
2) Typ 8 Osiagi 4 _—E_'

Multi Rotor
(O Helicopter

O Aircran

(O Airship, Balloon

Klasa

Quad

o Hexa
O ocwe

Kategoria

UML &

O umL2s

WSTECZ OD NOWA

Rysunek 5 Podstawowe wtasciwosci urzgdzenia (typ, ilos¢ silnikéw, kat. wagowa)
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NOWY DRON

5 Zabezpieczenia Wyposazenie Cechy szczegdine
Osiagi Rejestracja N M Nazwa
. Osiagl Opcjonalne . I ] . Opcjonalne Opcjonalne .
MTCOM (g) *
907

Czas lotu {min) *

31

Vmax w poziomie {m/s) *

20

Vmax w pionie (m/s)

5

Zasieg (m)

18000

Zasieg w trybie sledzenia (m)

7000

Maks. wysokos¢ wzgledem startu (m)

500

WSTECZ NASTEPNY OD NOWA

Rysunek 6 Osiqgi - w przypadku wybrania BSP z listy, czesciowo uzupetnione automatycznie

NOWY DRON

Zabezpieczenia . Wyposazenie Cechy szczegoine
- . Rejestracja . P 4 = . Nazwa
Opcjonalne Opcjonaine Opcjonaine

Zabezpieczenia

Return-to-home (RTH) Return-to-launch (RTL) Autoland (AL) Hover (H) -

WSTECZ POMIN NASTEPNY OD NOWA

Rysunek 7 Wymieniamy wszystkie dostepne ustawienia
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NOWY DRON X
® mopsscs @ T @ ST @ v
Rejestracja
Numer seryjny *
ABC123456

Transponder Call

Kod ICAO

Zdalne ID

WSTECZ NASTEPNY OD NOWA

Rysunek 8 Informacje identyfikujgce urzqdzenie, wymagany jest numer seryjny BSP.
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NOWY DRON X

5 Wyposazenie
Opcjanalne

Elektryczny

O Paliwo ciekle
(O Hybrydowy

Reozny  GFS -

Monitorowanie parametrow lotu

Rejestrowanie parametrow lotu

Kamera swiatta widzialnago

Ciwietleniz

Nawigacyine -

Dhugoéc uwiezi (m)

System zarzadzania energia (BMS)

w

ensor wysokosdi

nterfejs do U-space

Rysunek 9 Nalezy sprecyzowac rodzaj napedu - elektryczny, tryb lotu, opisa¢ kamere i oswietlenie
dostepne na urzqdzeniu.
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O Prosimy zataczy¢ zdjecie numeru seryjnege drona

0.17/10.00 MB

Energia (J)

Certyfikacja

Opis ryzyk

WSTECZ

0D NOWA

Rysunek 10 W celu weryfikacji, nalezy umiescic fotografie z dobrze widocznym i czytelnym numerem

seryjnym urzqdzenia

Nazwa w PansaUTM

Rodzaj danych

Co nalezy poda¢

Dane BSP

e poprawny i petny nr seryjny

e zdjecie numeru seryjnego
umieszczonego na BSP

e w przypadku wtasnych
konstrukgcji: zdjecie numeru
kontrolera lotu i/lub
aparatury sterujgcej wraz ze
zdjeciami BSP
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NOWY DRON x
@® neza

Mazws *

DJI Mavic 2 Pro

WSTECZ 0D HOWA

Rysunek 11 Ostatni etap, przypisanie nazwy urzqdzenia w naszym koncie

Unikalny identyfikator

B5aTb002-24fc-4559-316c-63d668c6da16
Weryfikacis CAA

Bez weryfikacji

Nazwa *

DJI Mavic 2 Pro

CECHY SZCZEGOLNE ZABEZPIECZENIA WYPOSAZENIE REJESTRACJA

Rysunek 12 Na koniec zostanie wygenerowane podsumowanie, nalezy je zapisac i zgtosic do
weryfikacji

Wyslij wniosek do weryfikac)i w CAA
Wybierz wnioskodawce

o QOperator

o Firma
@O anuLw

Rysunek 13 Jezeli prowadzimy dziatalnosc¢ (zostata ona wpisana do danych osobowych) mozemy
podac jako wnioskodawce firme
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21-11-2019, 13:03:32 DJI Mavic 2 Pro DJI Mavic 2 Pro MR

Rysunek 14 Po dodaniu, BSP pojawi sie na liscie dostepnych BSP

CERTYFIKATY
Jesli jestes nowym uzytkownikiem PansaUTM i tworzysz konto na stronie utm.pansa.pl nie uzupetniaj
certyfikatéw UAS_OPERATOR_ID oraz UAS_PILOT _ID. Jednak by méc korzystac¢ z PansaUTM nalezy:

1. Zostac¢ uzytkownikiem Krajowego Systemu Informacji Dronowej (KSID);

2. Zaimportowac dane z drony.ulc.gov.pl lub utworzy¢é w KSID profil operatora oraz zdoby¢
wymagane kompetencije (np. A1/A3 by lata¢ w strefach geograficznych DRA-R CTR);

3. Doda¢ i zweryfikowat drony, ktérymi majg by¢ wykonywane operacje BSP w ramach
sktadanych w PansaUTM misji.

UWAGA! W zwigzku z uruchomieniem Krajowego Systemu Informacji Dronowe]j aktywni uzytkownicy
PansaUTM, ktérzy majg wszystkie wazne oswiadczenia oraz certyfikaty potwierdzajgce kompetencje
nie muszg nic zmieniaé¢ w dotychczasowym sposobie korzystania z PansaUTM.

Aktywni uzytkownicy PansaUTM, ktérzy NIE MAJA w PansaUTM WAZNEGO o$wiadczenia lub
certyfikatu potwierdzajgce muszg postepowac zgodnie z podang powyzej procedurg dla nowych
uzytkownikow.

NOWA MISJA x

Nazwa i typ misji Czas trwania 3) Informacje dodatkowe B) Kategorie lotu B) Statki powietrzne 6

Obserwatorzy | zataczniki
Opcjonalne

[ Edytor graficzny misj
Dodatkowy czas lotu na wypadek koniecznosci oczekiwania w powietrzu wyrazony w minutach (SMBT)

Minimalny czas nieprzerwanego trwania misji wyrazony w minutach (MCMT)

Krotki opis

Numer pilota *

Wymagane

Numer operatora *

WSTECZ OD NOWA

Rysunek 15 W zwigzku z wdrozeniem Krajowego Systemu Informacji Dronowej w utm.pansa.pl nalezy
podac swoj numer pilota i operatora dla ktorego wykonywany jest lot (swdj lub operatora dla ktdrego
latasz).

MisjA
Tworzenie misji nalezy zacza¢ bez zbednej zwtoki (czas wyprzedzenia w przypadku misji VLOS to min.
24 godziny przed planowanymi lotami VLOS w kategorii otwartej i szczegdlnej oraz min. 3 dni robocze
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wczesniej w przypadku lotéw BVLOS. Trzeba pamietaé, ze w pewnych rejonach (lot nad ptytg lotniska,
lot w promieniu 2 km od lotniska MCTR) moze zaj$¢ potrzeba uzyskania dodatkowych zezwolen.

NOWA MISJA X

nzy i zatgczniki 7

B celou 5 ?'}“"“'0:‘ Eirane [

1) Nazwaityp misji @) czas trwania 3

Nazwa *

Pierwsza misjg|

VLoS

O svios

OD NOWA

Rysunek 16 Nazwa misji i rodzaj lotu, w zasiegu wzroku

NOWA MISJA x

watorzy | zataczniki 7

@) Cellotu @ Statki powietrzne :

Opcjonaine

Nazwa i typ misji 2 Czas trwania 3

® Dia misji nych (ACM) nie ma i dotyczacych czasu rozpoczecia misjl. Misje VLOS nieakceptowane automatycznie nalezy zgiosié do akceptacii
minimum 3 dni robocze przed startem. Misje BVLOS nalezy zgiosi¢ do akceptacji minimum 7 dni przed startem.

Start (czas lokalny) *

Cz, 2. wrzesien 2021, 14:30 (UTC +0200)

Koniec (czas lokalny)

Cz, 2. wrzesien 2021, 15:30 (UTC +0200)

Czas trwania misj|
60 min

30min 1n

WSTECZ 'OD NOWA

Rysunek 17 Ramy czasowe misji. Misje VLOS muszq byc utworzone na kazdy dzien osobno i powinny
byc¢ mozliwie jak najkrotsze.

Strona 20z 36



Podrecznik uzytkownika S0 PANSAUTM

NOWA MISJA X

Nazwa i typ misj Coas tnwania %) Informacje dodatkowe T - g) St powietrzne 8 torzy i zataczniki @ Ecyior graficzny misii
Opcjonalne Opcjonaine Opcionaine
Dodatkowy czas lotu na wypadek koniecznosci oczekiwania w powietrzu wyrazony w minutach (SMBT)
5
Minimalny czas nieprzenwanego tnvania misji wyrazony w minutach (MCMT)
20
Krotki opis
Lot w kategorii otwartej |
Rysunek 18 Czas realnie potrzebny na wykonanie zadania, opis prac
NOWA MISJA x
Nazwa H)’P misji Czas trwania 3 .H;C’ﬁ?.ije dodatkowe a4 @guﬂe Ioty 5 Statki powietrzne 5 Qb 01Zy | Zataczniki 7 ?d'\. or graficzny misji
Opcjonalne Opcjonalne Opcjonalne
Kategorie lotu
Otwarta -

WSTECZ ‘OD NOWA

Rysunek 19 Kategoria lotu Sktadane misje bedg weryfikowane pod katem zgodnosci deklarowanej
kategorii lotu z charakterem misji i posiadanymi prze pilota oraz operatora uprawnieniami.

NOWA MISJA x

Informacije dodatkowe Statki powietrzne

Nazwa i typ misji Czas trwania . Cel lotu = 6
Opcjonaine Opgjonaing
Rodzaj i llo&¢ statkow powietrznych
1 Nazwa © usul
DJI M2P PAZP v -
@ pooa

WSTECZ OD NOWA

Rysunek 20 Nalezy wybrac BSP z utworzonej wczesniej listy posiadanych, do uzyskania zgody ten krok
jest szczegdlnie istotny. Podczas lotu w dniu misji nalezy korzystac z podanego tu drona lub drondéw!
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NOWA MISJA x

Informacje dodatkowe Statki powietrzne Obserwatorzy i zataczniki Edytor graficzny misji
Q Nazwa Iyp mis) Q Czas twania Opcjonaine ° Cello Opcjonalne Opcjonaine Opcjonaine

Dane kontaktowe

Tak

Dodatkowi obserwatorzy

@ pooa

(@ Jesii dotyezy. zatacz zgode na lot BSP otrzymana od Zarzadzajacego strefa lub lotniskiem

Dodatkowe dokumenty do misji (*.Jpg, *.pdf)

Przeciagnij-i-upus¢ pliki do wgrania, albo kliknij by wybraé z dialogu

0.00/10.00 MB

WSTECZ m NASTEPNY 0D NOWA

Rysunek 21 Jezeli posiadamy juz dodatkowe wymagane w miejscu lotu pozwolenia, nalezy je tutaj
umiescic (skan lub czytelna fotografia) Dodatkowo, przy lotach w trudnych warunkach, wysoce
zalecane jest posiadanie obserwatora, tutaj mozna takqg osobe zadeklarowac

NOWA MISJA x

© Naovaityp s @ ceas trvania ) In‘mrrvfc{emmnme @ ceion @ S powerzne @ Oty | zatacan @ Eoveromtcznmisy

mission max AMSL: NA £
mission max AGL: 50m/1651
leg curr GND: undefinedm/NaNft
leg curr max AMSL: NaNnvNaNt
leg curr max area: 0,07 km2

Rysunek 22 Kreator granic wykonywanej misji, nalezy pamietac o okresleniu maksymalnej wysokosci
nad terenem i dostosowaniu rejonu do warunkéw wykonywania lotu VLOS (lub BVLOS). W przypadku
planowanych lotdw w kilku lokalizacjach, nalezy wyznaczy¢ wiele rejondw faktycznego wykonywania
lotéw, wskazujgcych precyzyjnie obszar, w ktérym zostanie wykonany Check-In oraz lot w warunkach
VLOS
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p ues]
A58 b e 918
e —

vios

svos
* henpeat cromaba 1o s
e 1 acrioe et

o © van
e 2

@ sooas
@ soons

O Mt wiraazae wa Coatathrem dobismmnty NGB SO WA KoL, Case M IV

Rysunek 23 Podsumowanie misji, nalezy jg zweryfikowaé pod kgtem bteddw i zapisac

Wszystkie konflikty

Dodano T Nazwa Unit (PL) Status
01-09-2021, 12:40:02 RPA WA RPAO7 PANSA
01-09-2021, 12:40:02 CTR CTR EPWA PANSA
01-09-2021, 12:40:02 CTREKM CTREPWABKM PANSA

X »e
500m
450m
400m
350m
300m
250m
200m
mission max AMSL: 154m/506ft 150m
mission max AGL: 50m/165ft 1o
leg curr GND: 104m/342ft
leg curr max AMSL: 154m/506Tt |£ 50m
leg curr max area: 0.07 km2

@ mapbox

© Mapbox © OpenStreethap Improve this map.

Rysunek 24 po zapisaniu nastepuje automatyczna weryfikacja konfliktow ktorych lista i zaznaczone
obszary zostanq zobrazowane na mapie

Jesli znajdziemy jakies btedy nalezy je poprawié¢ i ponownie zapisaé misje. Nastepnie sprawdzi¢
konflikty (pod katem ewentualnych dodatkowych zgéd ktére muszg zosta¢ dodane do planu lotu). Gdy
wszystko jest ok, misje mozna wysta¢ do akceptacji.
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UWAGA: Plan lotu moze zostaé¢ odrzucony z powodu:

w przypadku podania zbyt duzej wysokosci lotu;

w przypadku nieposiadania wymaganych uprawnien do wykonania lotu zgodnie

z obowigzujgcymi przepisami

nie posiadania zgody na lot w innej strefie geograficznej znajdujacej sie w obszarze misji;
nie podanie typu BSP (kategoria wagowa ma wptyw na zgode) lub brak drona w opisie misji;
w promieniu 1-6 km od granic lotniska objetego strefg CTR dla lotéw w kategorii Otwartej
powyzej 50 m AGL;

w promieniu 1 km od granic lotniska objetego strefg CTR dla lotéw w kategorii Otwartej;
Powyzej 6 km od granic lotniska objetego strefg CTR przy lotach powyzej 100 m nad
poziomem terenu (AGL);

w przypadku przelotu BSP w odlegtosci 50 m w poziomie od sztucznej przeszkody o
wysokosci przekraczajgcej 105 m nawet w przypadku posiadania zgody na lot Zarzgdzajacego
dang przeszkodg (np. administratora budynku);

zbyt duzego rejonu lotu w przestrzeni kontrolowanej

braku poprawnego opisu misji BVLOS

zbyt pdznego ztozenia planu misji

lotu VLOS zadeklarowanego na kilka dni
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ZGLOSZENIE

Gotowa misje po zapisaniu nalezy wysta¢ do weryfikacji, pojawi sie ona w panelu gtéwnym jako
oczekujaca. Personel operacyjny PansaUTM moze takg misje zaakceptowac, odrzucié¢ (nalezy zapoznac
sie z powodem odrzucenia w Misjach Odrzuconych) lub zgtosi¢ uwagi.

Przed lotem:

¢ Nalezy zapoznac sie ze zmianami w przestrzeni powietrznej od momentu ztozenia misji, np. czy
nie pojawit sie konfliktowy NOTAM. (NOTAM-y mozna sprawdzi¢ np. na stronie
www.ead.eurocontrol.int, podajac lokalizator interesujgcego nas lotniska (Areodrome PIB), np.
EPLL dla todzi lub EPWW dla FIR Warszawa, czyli catej polskiej przestrzeni powietrznej (Area PIB).
Wymagana bezpfatna rejestracja.).

(24

EUROCONTROL.

Home Pre-Flight Briefing AIPLibrary SDO Reporting Prepare my Flight User Profile Help

Pre-Flight Briefing / Aerodrome PIB ‘ Logout ‘

Pre-Flight Briefing Aerodrome PIB

Aerodrome PIB

Area PIB P54 E
Route PIB iy
; B EAD
- d AERONAUTICAL INFORMATION SERVICES
Pre-Flight Information Bulletin: VALIDITY (UTC):
AERODROME 01 OCT 2021 07:43 - 02 OCT 2021 07:43
Service Type: FULL
Date: 01 OCT 2021 Time: 07:43 UTC Height Limits:
Flight Rules: VFR Lower: 000 Upper: 015

PIB includes: NOTAM

Contents: Aerodromes, including miscellaneous information
Briefing Type: International,Military

Aerodromes: EPLL

Legend:

+ NOTAM not older than 250 days
* Different from original

- Beginning of the message

Select/Deselect All

EPLL (LODZ)

+ REDUCED SEPARATION MINIMA ON RWY ©7L/25R ARE NOT USED (SEE AIP
POLAND AD2 EPLL 2.22.5). E2047’121

FROM: 19 JUN 2021 12:53 TO: @7 OCT 2021 00:2@ EST

+ CRANE AT PSN : 514447,2626N 0192485,3772E.
HGT OF OBST 95FT AGL/734FT AMSL
DAY AND NIGHT MARKINGS PROVIDED E2501/21

FROM: 28 JUL 2821 ©4:88 TO: 28 OCT 2021 04:00 EST

+ PUSHBACK NOT AVBL. E3140/21

FROM: @7 SEP 2021 11:35 TO: @9 NOV 2621 19:80

+ AD HR OF SER IN OCT:
MON - FRI: 6760-1968,

SAT: 0760-2000, E3330/21

SUN: 1060-1860, EXC: OCT 31 11@0-1908

FROM: @1 OCT 2021 ©@:@@ TO: 31 OCT 2021 23:59

¢ Nalezy posiadac przy sobie telefon komorkowy, na ktéry w razie potrzeby, personel PansaUTM
moze nawigzac kontakt z Pilotem/Operatorem lub wskazanym Obserwatorem.

e Jezeli misja wymaga dodatkowych zgdd, nalezy zastosowac otrzymane wytyczne (np. telefon do
zarzadcy terenu przed startem i po wylgdowaniu.
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e Uzyskanie zgody nie zwalnia z obowigzku przestrzegania zasad ruchu lotniczego. Caty lot musi by¢

wykonany wedtug obecnych przepisow.

e Zaznaczony w misji rejon lotow nie jest wydzielong przestrzenig dla Twojej operacji! Zawsze
istnieje mozliwos¢ pojawienia sie innego statku powietrznego w tym zatogowego, ktéremu

nalezy bezwzglednie ustgpic¢ pierwszenstwa.

e Réwniez w rejonie lotow BVLOS, nalezy mie¢ na uwadze, ze istnieje mozliwos¢ pojawienia sie
innego statku powietrznego. Rejony informujace o lotach BVLOS s publikowane tylko dla

pilotéw BSP i nie s3 widziane przez lotnictwo zatogowe!

LoT

e W miejscu gdzie nie jest wymagane stworzenie planu misji przed lotem nalezy zapoznac sie

z ograniczeniami wystepujgcymi w danej lokalizacji czytajgc opis stref. Jesli nasze parametry
lotu spetniajg wszystkie wymagania i uzyskaliSmy wszelkie niezbedne zgody nalezy zgtosi¢ lot w

aplikacji DroneTower, a nastepnie wystartowac.

e W miejscu gdzie jest wymagane stworzenie planu
misji (o czym jesteSmy informowani w oknie opisu
stref w aplikacji DroneTower) musimy wczesniej
utworzy¢ misje  na stronie  utm.pansa.pl
i uzyskac przedtaktyczng zgode na lot.

e Przed lotem wybierz swojg zaakceptowang misje
na aplikacji DroneTower, zgto$ lot w trakcie jej
trwania oraz w jej granicach i poczekaj na
akceptacje Check-Inu, co jest réwnoznaczne ze
zgoda na start.

e W przypadku utraty kontroli nad dronem, fakt taki
nalezy bezzwlocznie zasygnalizowa¢ przez
aplikacje mobilna.

e Operator ma bezwzgledny obowigzek ustgpienia

e © szczegoina| T 120mAGL| & < 900g

Check-i
pierwszenstwa wszystkim zatogowym statkom b
powietrznym w taki sposdb, aby nie doprowadzi¢ Q1 | Listamisy
do zblizenia z innym statkiem powietrznym.
Numer operatora
Po MISjI $3 <900g [Z nNsTs
e Nalezy zakonczy¢ misje w aplikacji mobilne;j.
T 120mAGL ® 100m
Wiecej informacji na ten temat znajduje sie na
. ©-  Teraz ® 30min
stronie https://www.pansa.pl/dronetower/ oraz
instrukcji uzytkowania aplikacji mobilnej
DroneTower. Anuluj Zgtos check-in

7 LoTYBVLOS

Plany misji BVLOS w krétkim opisie powinny zawierac¢:

= Informacje o krajowym scenariuszu (NSTS-0X/STS-02) wedtug, ktérego sg

wykonywane loty lub informacje, ze loty sg wykonywane zgodnie z zezwoleniem na operacje

wydanym przez Prezesa ULC, ktére powinno by¢ zataczone do planu misji.
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» Wspotrzedne oraz promien okregu, w ktdrym zawiera sie zaznaczony w planie
misji rejon lotu, zapisane w uktadzie WGS-84 oraz formacie XX°XX'XX"”N XXX°XX'XX”E
(stopnie, minuty, sekundy). Promien prosze podawaé w metrach: np. 52°11°11"N
020°11°11"E 500M
UWAGA! W przypadku skomplikowanych rejonéw lotu np. loty wzdtuz trasy, nalezy wystac
na adres drony@pansa.pl plik KML z wyznaczonym rejonem lotdw, a podczas planowania
misji nalezy poinformowaé, ze rejon misji zostat dostarczony w formie pliku KML.

= Zawsze numer telefonu kontaktowego do operatora systemu bezzatogowego statku
powietrznego wykonujgcego operacje;

= Jesli loty trwaja kilka dni prosze podaé w opisie ramy czasowe, w ktérych faktycznie bedg sie
one odbywaé..

= Misje BVLOS w przestrzeni kontrolowanej CTR nalezy sktada¢ na kazdy dzien z osobna.

ot gy NOWA MISJA

Przyktad: Lot zgodnie z NSTS-05, tel. nr 123 123 123. Rejon lotu: 52°11°11”N 020°11°11” 500M. Loty
w godzinach 8-16.
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ZASADY SKEADANIA MISJI BVLOS w PANSAUTM

Misje BVLOS w przestrzeni niekontrolowanej klasy G

1.

Plan misji wysytany do akceptacji w systemie PansaUTM z wyprzedzeniem maksymalnie 7 dni
kalendarzowych, ale nie pdzniej niz na 3 dni robocze przed planowang datg rozpoczecia
operacji.

Plan misji moze zostac¢ ztozony na okres nie dtuzszy niz 1 miesigc.

Misje BVLOS w przestrzeni kontrolowanej poza 6 km od granicy lotniska do wysokosci 100
m AGL

Plan misji wysytany do akceptacji w systemie PansaUTM z wyprzedzeniem maksymalnie 7 dni
kalendarzowych, ale nie pdzniej niz na 3 dni robocze przed planowang datg rozpoczecia
operacji.

Plan misji moze zostac ztozony na okres nie dtuzszy niz 3 dni.

W przypadku planowania lotdw na czas dtuzszy niz 3 dni nalezy ztozy¢ kolejny plan lotu wg
punktu 1i2.

Misje BVLOS w przestrzeni kontrolowanej do 6 km od granicy lotniska w catym
dopuszczalnym zakresie wysokosci oraz poza 6 km od granicy lotniska do wysokosci
wiekszej niz 100 m AGL

Plan misji wysytany do akceptacji w systemie PansaUTM z wyprzedzeniem maksymalnie 7 dni
kalendarzowych, ale nie pdzniej niz na 3 dni robocze przed planowang datg rozpoczecia
operacji.

Plan misji moze zostac ztozony na okres nie dtuzszy niz 1 doba, czyli na kazdy dzien pilot
sktada osobny plan lotu.

Misje niezachowujgce wymaganego terminu lub z opisem zawierajacym btedy beda odrzucane z
przyczyn formalnych bez rozpatrywania merytorycznego.

Misje BVLOS na podstawie zezwolenia Prezesa ULC

1.

Plan misji musi zosta¢ wystany do akceptacji w systemie PansaUTM nie pdzniej niz 3 dni
robocze przed planowang datg rozpoczecia lotow.

Rejon planowanych lotéw nie moze by¢ wiekszy niz rejon opisany w zezwoleniu na operacje
wydanym przez Prezesa ULC.

Plan misji moze sktadac¢ jedynie pilot wymieniony w zezwoleniu na operacje wydanym przez
Prezesa ULC.

W krétkim opisie misji musi znalez¢ sie numer zezwolenia na operacje wydanego przez
Prezesa ULC, a jego tres¢ w formie pliku PDF musi zosta¢ zatgczona do planu misji.

Roéwnoczesnie do sktadnia planu misji nalezy przestaé na adres drony@pansa.pl plik w
formacie KML przedstawiajgcy rejon lotu, na ktdry zostato wydane zezwolenie Prezesa ULC.
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UWAGA!
1. Planujgc misje nalezy w edytorze graficznym precyzyjnie narysowac rejon lotéw BVLOS.

2. Rejon lotu BVLOS nie jest wydzielong przestrzenig wytacznie dla Twojej operacji! Zawsze nalezy
mieé na uwadze, ze istnieje mozliwos¢ pojawienia sie innego statku powietrznego.

Rejon informujgce o lotach BVLOS sg publikowane tylko dla pilotéw BSP i nie sg widziane przez
lotnictwo zatogowe!

3. Loty BVLOS zaplanowane w strefach geograficznych takich jak np. DRA-R ATZ, DRA-R
wyznaczonych dla parkéw narodowych (w granicach parku), DRA-R TRA itp, mogg odbywac sie
wytgcznie za zgodg zarzadzajgcego strefg, w ktdrej bedzie odbywat sie lot.

4. Misje BVLOS nie moga by¢ wyznaczane w rejon czestych i niespodziewanych startéw i lgdowan
$migtowcow Lotniczego Pogotowia Ratunkowego oznaczonych strefami DRA-I LPR/HEMS.

W przypadku braku aktywnosci strefy (np. DRA-R TRA) poza obszarem CTR lot moze by¢ wykonany na
zasadach przestrzeni niekontrolowanej (brak koniecznosci uzyskania zgody Zarzadzajacego).
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8 ORGANIZACJA ORAZ FUNKCJE OPROGRAMOWANIA

Okno Aplikacji jest podzielone na 4 sekcje: Panel gtdwny, Misje, Drony, Certyfikaty.

PANEL GEOWNY

'f‘ Misje oczekujace Misje zaakceptowans
= 144 04

4
Misje odrzucone & Misje ulworzone
v o

H Spotkania

Misje oczekujace
Misje ktdre zostaty wystane przez uzytkownika, czekajg na akceptacje ze strony zarzadzajgcych w PAZP.
Umieszczonej misji nie mozna usung¢ samodzielnie. Mozna podejrzeé szczegétowe parametréw misji.

Misje zaakceptowane
Misje zaakceptowane przez PAZP.

Misje odrzucone
Misje odrzucone przez UTM

Misje utworzone
Baza stworzonych misji, ktore nie zostaty wystane do zaakceptowania. Uwaga, wymienione tutaj
misje nie sg weryfikowane.

MISJE

Nowa misja
Czas oczekiwania na akceptacje misji

VLOS — Zaplanuj lot na min. 24 godziny wczesniej

BVLOS — Zaplanuj lot na min. 3 dni robocze wczesniej;

Typ
Okresla nazwe oraz typ operacji
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VLOS - loty w zasiegu nieuzbrojonego wzroku operatora (z obserwatorem réwniez BVLOS)

BVLOS — loty poza zasiegiem wzroku operatora

Czas

Okresla ramy czasowe operacji, zastosowany czas to czas lokalny (LT). Po ustaleniu daty i godziny
rozpoczecia operacji, suwakiem mozna okresli¢c dtugo$¢ w minutach lub podaé date i godzine
zakonczenia. Nalezy wybiera¢ mozliwie krotkie realistyczne przedziaty czasowe.

Misje VLOS nalezy planowac¢ osobno na kazdy dzien.

Informacje dodatkowe
Dodatkowe ramy czasowe, maksymalny czas lotu na jednym komplecie zasilania (maksymalny czas bez
lagdowania BSP) oraz krotki opis celu misji, np. fotografowanie PKiN

Kategoria Lotu

VLOS
e Otwarta
e Szczegdlna lub certyfikowana

BVLOS
e Szczegdlna NSTS/STS
e Szczegdlna zezwolenie ULC
e Szczegdlna LUC
e Certyfikowana

Statki powietrzne
Uzywane do realizacji misji wszystkie statki powietrzne

Obserwatorzy i zatqgczniki
Dane kontaktowe osoby bedgcej operatorem. Wysoce zalecane jest wyznaczenie obserwatora nawet
przy operacjach VLOS.

Tutaj nalezy rowniez dotgczy¢ dodatkowe zgody wymagane do lotu w misji. PDF lub JPG

Edytor graficzny misji

Pamietaj, ze Twoja misja moze sktadac sie z kilku elementéw: okregéw, wielokatéw i przelotéw. Dla
kazdego elementu trasy okresl minimalng i maksymalng wysokos¢ lotu. Staraj sie, aby Twoja misja
przecinata w miare mozliwosci jak najmniej stref. Na gérze mapy sa przetaczniki ktérymi mozna
zmieniaé parametry wyswietlanej mapy i warstwy.

Filtr
Filtrowanie statkow

Modyfikowanie
Edytuj

Wysylanie misji

Utworzone misje mozna wysta¢ do dalszej akceptacji do UTM

DRONY
W tym miejscu nalezy zadeklarowac¢ BSP ktére beda uzywane do lotéw
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Nowy DRON

Model
Wybierz z listy model gotowego sprzetu lub podaj recznie nazwe.

e Model statku — nazwa, np. Mavic

e Producent BSP, np. DJI lub w przypadku DIY gtéwnego komponentu np. ramy, kontrolera lotu
lub szczegdlnego tadunku.

e DIY - Do It Yourself — model zbudowany samodzielnie lub model z prefabrykatow

Typ
e Multi Rotor — wielowirnikowiec, klasa oznacza ksztatt/ilo$¢ napedéw Quad - 4, Hexa - 6, Octo

-8, inny
o Helicopter — helikopter
e Aircraft — Samolot, latajgce skrzydto, wiatrakowiec, wiroptat
e Airship, Balloon — balon, sterowiec
e Kategoria wagowa: UML5 —do 5 kg, UML 25 — do 25 kg

e  MTOM — maksymalna masa startowa (sumaryczna waga BSP, zamontowanych akcesoriow,
ogniw i paliwa)

e (Czas lotu — maksymalny czas lotu na zasilaniu/paliwie bez Igdowania

e Vmax w poziomie — maksymalna predkos$é chwilowa jakg moze osiggngé BSP

e Vmax w pionie (dla réznych wartosci w dét i gére, podaj wyzszg wartosé)

e Zasieg — maksymalna teoretyczna odlegtos¢ na jakg moze odlecie¢ BSP

e Zasieg w trybie sledzenia — odlegtos¢ do jakiej operator ma petng kontrole nad BSP

e Maks. wysokos$¢ wzgledem startu — np. dla DJI wiekszosci maks. 500 m

Zabezpieczenia
e RTL- powrdt do miejsca startu
e RTH - powrét do zadeklarowanego punktu domowego
e AL -automatyczne lgdowanie w miejscu, po utracie zasiegu
e H-zawis w miejscu, oczekiwanie na powrdét sygnatu sterujgcego

Rejestracja

o Rejestracja — (tylko do korica 2021 r, pozniej tylko dla kat. ,,certyfikowanej”)

e Numer seryjny — w przypadku braku/DIY nr seryjny kontrolera lotu lub rGwnowazny —
tabliczka znamionowa, naklejka informacyjna lub pozyskane z oprogramowania. Jesli dron
DYI nie ma na zadnym z komponentéw numeru seryjnego prosimy o zatgczenie zdjecia drona
i aparatury sterujgce;j.

e Transponder Call — Funkcja opcjonalna.

e Kod ICAO — Oznacznik sktada sie zawsze z trzech liter, i moze by¢ stosowany opcjonalnie po
uprzednim zatwierdzeniu go przez wtasciwg komarke ICAO. (opcja dla BSP z nadanym kodem
ICAO)

e Zdalne ID — Opcjonalnie w przypadku stosowania urzgdzen zapewniajgcych zdalne ID.
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Wyposazenie
Podstawowe urzadzenie lokalizujace - GPS, modut ADS-B (opcjonalnie)

Awaryjne urzadzenie lokalizujace:
e |okalizator GSM
e sygnalizator dzwiekowy
e sygnalizator Swietlny

Naped: Elektryczny, Paliwo ciekte, hybrydowy — Zrédto energii dla napedu BSP
Tryby lotu

o  GSM —utrzymanie pozycji
e Reczny —jezeli nie sg dostepne tryby utrzymujgce pozycje poziomg i pionowa

Monitor parametréw lotu:

e Transmisja wideo

e Wideo z OSD

e Telemetria na stacji naziemnej

e Monitor dZzwiekowy na BSP

e  Monitor sSwietlny na BSP (np. lipo buzzer)

Rejestrowanie parametréw lotu:

e Wewnatrz BSP (pamie¢ wbudowana, karta SD)
e Na stacji naziemnej
e Nainnym urzadzeniu (logowanie w chmurze, np. Airdata)

Kamera:

e Kamera EO - $wiatta widzialnego (np. kamera w DJI Phantom 4, Autel EVO, Parrot Anafi)
e Kamera IR — podczerwien

e Kamera NDVI - multispektralna

e Kamera gitebi

e Inna

e Brak

Oswietlenie:

e Nawigacyjne — o$wietlenie umozliwiajgce jednoznaczng identyfikacje potozenia i
zorientowania BSP

e Stroboskopowe — Nieciggte zrodto Swiatta biatego, umieszczone w sposdb umozliwiajacy
widocznos$¢ w nocy

Dtugosc¢ uwiezi (w metrach, jezeli wystepuje) — Dtugos¢ maksymalna od miejsca zakotwiczenia do
BSP

System zarzadzania energig (BMS lub monitoring stanu ogniw) — Kontrola poziomu roztadowania
ogniw (napiecie, prad pobierany, pojemnos¢, napiecie na poszczegdlnych celach), poziomu paliwa,
przewidywana dtugosc lotu.

Sensor wysokosci:
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Barometr

Czujnik ultradzwiekowy
Laserowy

GPS

inny

Interfejs do U-Space — Transponder

Wyposazenie awaryjne:

Spadochrony
Ostony Smigiet
Klatki bezpieczenstwa

Cechy szczegdlne

Prosimy o zatgczenie zdjecia z numerem seryjnym drona. Jesli dron jest urzgdzeniem nieseryjnym (DIY)
prosimy o zdjecie numeru seryjnego kontrolera lotu (moze to by¢ zdjecie z ekranu programu
obstugujgcego kontroler).

Ograniczenia operacyjne — Jezeli posiada, nalezy podaé

Minimalny wiek — Jezeli producent ograniczyt wiek osoby ktdra moze uzytkowaé urzadzenie,
nalezy tutaj wpisa¢ (np. uzytkownik powyzej 16 roku zycia)

Energia (opcjonalnie) — Energia mechaniczna (potencjalna, kinetyczna)
Kinetyczna=0,5*masa*predko$¢ maks.?

Energia elektryczna (kWh ogniw)

Lwa (opcjonalnie) — Poziom hatasu (<90dBa)

Certyfikacja (opcjonalnie) — Czy urzadzenie posiada wazng certyfikacje (np. do lotéw BVLOS)
Opis ryzyk (opcjonalnie) — Szczegdlne ryzyka zwigzane z uzytkowaniem danego BSP

Nazwa — Nazwa urzadzenia jaka bedzie prezentowana w misjach

Filtr — Zapisane drony mozna przefiltrowac

Modyfikowanie

Edytuj
Sklonuj

Archiwum — Urzadzenia archiwalne
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Weryfikacja — Wyslij parametry do zgtoszenia

MNazwa RB]E!STFEIE]E T‘}'D 'u‘-.-'er',-ﬂ |fEIC_'E| CAA
Hexacopler MR Q,

DJI Mavic 2 Pro Wniosek oczelkuje na weryhkacje
DJI Inspire 2 MR Q,

UWAGI DOTYCZACE ZLOZONE] MISJI
<

Unikalny identyfikator

0d4d7a7e-985a-439¢-9403-d56dfab38765

Odrzuceno

19-11-08 09:55

MNazwa Jednostki

PANSA

Powed odrzucenia:

odmowa, za blisko lotniska i za wyscko
Wydano przez:

rafal. paprocki@pansa.pl

Dodane

05-11-201%, 1

=1
o
@
n
&

Rysunek 25 Odrzucenie misji ze wzgledu na parametry lotu

e

Unikalny identyfikator
ffeB628d-18c3-46a1-a49a-9b83592c78628

Cdrzucono

19-11-08 09:54

Mazwa Jednostki

PANSA

Powid cdrzucenia:

Loty mozliwe do wysokogci 50m AGL. Prosze przedstawic zgode zarzgdzajgcego strefg P26
VWydano pizez:

rafal paprocki@pansa.pl

VLOS Wola

Rysunek 26 Odrzucenie misji ze wzgledu na brak zatgczonej zgody zarzqdzajgcego strefq
W przypadku odrzucenia zaplanowane]j misji nalezy zapoznad sie z powodem jej odrzucenia,

uwzglednié uwagi PAZP i wysta¢ ponownie poprawiong misje do akceptaciji.

BRAK POLACZENIA
Aplikacja wymaga ciggtego potgczenia z serwerem. Przy braku lub ztym stanie potgczenia z internetem,
dziatanie oprogramowania moze by¢ zaktécone.
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PROBLEM Z LOGOWANIEM
W razie problemdw z logowaniem, nalezy pamietac o tym aby uzywa¢ dedykowanej przegladarki —
Google Chrome. Aby odzyska¢ hasto nalezy skorzystac z opcji RESET HAStA przy logowaniu.

PROBLEM Z MISJA
W razie problemdw z misjg, nalezy utworzy¢ nowg. Ztozonych misji nie mozna wycofa¢ ani
zmodyfikowad.

INNE PROBLEMY
W przypadku wystgpienia innych problemdw, nalezy powiadomié¢ wsparcie techniczne i/lub
skontaktowac sie z PAZP.

9  SYTUACJE AWARYJNE

W przypadku nieprawidtowego dziatania systemu PansaUTM i podejrzenia jego awarii pilot BSP
zobowigzany jest do sprawdzenia komunikatdw na stronie www.pansa.pl, w sekcji DRONY /
Aktualnosci systemu PansaUTM (https://www.pansa.pl/pansautm_news/) oraz postepowac zgodnie
z opublikowanymi informacjami / wytycznymi.

W przypadku awarii systemu uniemozliwiajgcej prace operacyjng systemu o nalezy spodziewac sie
mailowe]j koordynacji lotéw BSP i uzyskiwania zgdd organdw stuzb ruchu lotniczego telefonicznie lub
innej formy koordynacji lotéw opublikowanej na ww. stronie.

W przypadku braku dostepnosci do internetu spowodowanego lokalizacjg wykonywania lotéw w
przestrzeni niekontrolowanej dopuszcza sie zgtoszenia lotu poprzez:

a) Woystanie maila na adres utm@pansa.pl zawierajgcego:
e imie i nazwisko pilota
e numer telefonu
e |okalizacje lotow wyrazong we wspétrzednych geograficznych w formacie WGS-84
e okrag o promieniu XXX m
e deklarowanego czasu rozpoczecia / zakonczenia lotow,
e typ/mase BSP,
b) ORAZ zgtoszenia lotu telefonicznie do wtasciwego sektora FIS podajgc ww. informacje.
UWAGA: ww. formy zgtoszenia lotow jak réwniez czas rozmowy z informatorem FIS nalezy

ograniczy¢ do niezbednego minimum!

10 WSPARCIE I ZGLASZANIE BLEDOW

Wsparcie w zakresie korzystania z PansaUTM zapewnia Dziat Koordynacji Operacji Bezzatogowych
Statkdw Powietrznych (OBU) PAZP.

Kontakt od poniedziatku do pigtku, w godzinach od 07:00 do 15:00; e-mail: drony@pansa.pl
tel.: (+ 48 22) 574 57 75.
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