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3 SLOWNIK POJEC

DRAP - Drone Airspace Prohibited — strefa zakazana U-space
DRAI - Drone Airspace Restriction — strefa informacyjna U-space
DRAR — Drone Airspace Restriction— strefa ograniczona U-space

CDDLC — Controller Drone Data Link Communication — niewerbalna, dwukierunkowa komunikacja.
Dziekitej funkcji mozecie otrzymywac polecenia, akceptowad je oraz wysyta¢ komunikaty do stuzby
ruchu lotniczego ATS.

AMSL — Above Mean Sea Level, nad usrednionym poziomem morza
AGL — Above Ground Level, od poziomu gruntu
dFPL — Drone Flight Plan

Przestrzenklasy ,G” —to w duzym uproszczeniu przestrzen powietrzna, w ktérej wszyscy uzytkownicy
statkow powietrznych zatogowych i bezzatogowych latajg w mysl zasady: widze i jestem widziany.
Operator, jak w kazdej przestrzeni, ma bezwzgledny obowigzek ustgpienia pierwszenstwa wszystkim
zatogowym statkom powietrznym i powinien latac¢ w taki sposdb, aby nie doprowadzi¢ do zblizeniaz
innym statkiem powietrznym. W duzym wolumenie tej przestrzeni, informacje o ew. ograniczeniach
posiada Stuzba Informacji PowietrznejFIS. Nalezy pamietaé, ze w przestrzeni klasy G mogg znajdowacé
sie struktury przestrzeni powietrznej, takie jak np. aktywna strefa ATZ (wokét lotnisk), w ktérych
zasady wlotu bedzie okreslat zarzgdzajgcy przestrzenig np. wiasciciel lub zarzadzajgcy lotniskiem. W
aplikacji DroneRadar znajdziecie dane kontaktowe, ew. warunki jakie trzeba spetni¢, aby taki lot
wykonac.

CTR —to przestrzen, w ktdrej zatogowym statkom powietrznym zapewniana kontrola ruchu lotniczego
(ATC). Bez zgody kontrolera nie mozna wykonywa¢ lotéw bezzatogowymi statkami powietrznymi, z
wyjatkiem sytuacji okreslonych w przepisach prawa lotniczego czyli :
e powyzej 6 km od granicy lotniska, do 100m AGL bezzatogowymi statkami powietrznymi do
25kg
o bezzatogowymi statkami powietrznymi, ktérych masa startowa nie przekracza 0,6 kg w
przypadku wykonywania lotédw w odlegtosci wiekszej niz 1 km od granicy lotniska do wysokosci
nie wiekszej niz 30 m lub do wysokosci najwyzszej przeszkody, w tym drzew lub obiektéw
budowlanych, znajdujgcejsie w promieniu do 100 m od operatora
Wykonujac lot w przestrzeni CTR nalezy postepowac zgodnie z informacjami opisanymi w rozdziale 4.
W strefie CTR Operator ma bezwzgledny obowigzek ustgpienia pierwszenstwa wszystkim zatogowym
statkom powietrznym i ma lata¢ w taki sposdb, aby nie doprowadzi¢ do zblizenia z innym statkiem
powietrznym. Operatorowi nie jest zapewniana stuzba kontroli ruchu lotniczego.

MCTR - (Military CTR) strefa kontrolowana lotniska wojskowego. Loty BSP mozliwe sg za zgodg lub
na potrzeby zarzgdzajgcego dang strefg i na warunkach przez niego okreslonych. W celu uzgodnienia
zasad wykonania lotu, operator BSP powinien na co najmniej 15 min przed planowang operacja
przekazac drogg telefoniczng informacje do wtasciwego organu kontroli lotniska (TWR) oznaczajgc
uprzednio lokalizacje w aplikacji mobilnej DroneRadar oraz wprowadzajgc nastepujgce, prawdziwe
dane: imie i nazwisko operatora, bezposredni numer kontaktowy do operatora/obserwatora —
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dostepny przez caty okres trwania lotu, typ/rodzaj RPAS (MR/H/A/AS) wraz z podang masg MTOM,
czaswykonywania operacji, gérng granice wysokosci planowanych lotdw wyrazong w metrach
(ponizej 150 m AGL);

TMA — (Terminal Control Area) rejon kontrolowany lotnisk(a). Obowigzuje zakaz wykonywania lotéw
BSP.

MTMA — (Military TMA) rejon kontrolowany lotniska wojskowego lub wezta lotnisk wojskowych.
Obowigzuje zakaz wykonywania lotéw BSP.

ATZ — (Aerodrome Traffic Zone) strefa ruchu lotniskowego. w strefie ATZ loty BSP mozliwe s3 za
zgodg zarzgdzajgcego dang strefg i na warunkach przez niego okreslonych z wyjgtkiem:
* wykonywania lotéw BSP o masie startowejnie wiekszej niz 25 kg w odlegtosci wiekszej niz 6
km od granicy lotniska i do wysokosci nie wiekszej niz 100 m nad poziomem terenu.
* wykonywania lotéw BSP ktérych masa startowa nie przekracza 0,6 kg w przypadku
wykonywania lotow w odlegtosci wiekszej niz 1 km od granicy lotniska

MATZ — (Military ATZ) strefa ruchu lotniskowego lotniska wojskowego. Zasady lotéw jak w MCTR.

TSA — (Temporary Segregated Area) strefa czasowo wydzielona. Podejmowanie dziatan w TSA lub w
segmentachtych stref wymaga rezerwacji przestrzeni powietrznejw AMC Polska do wytgcznego
korzystania przez konkretnego uzytkownika w okreslonym czasiei przedziale wysokosci. W aktywnej
strefie TSA obowigzuje zakaz wykonywania lotéw BSP.

TRA — (Temporary Reserved Area) strefa czasowo rezerwowana. Podejmowanie dziatarn w TRA lub w
segmentach tych stref wymaga rezerwac;ji przestrzeni powietrznejw AMC Polska. Loty BSP w aktywnej
strefie TRA mozliwe sg za zgoda zarzadzajgcego strefa.

TWR - (Tower) Tzw. Wieza - organ kontroli lotniska.

FIS — Flight Information Service — Stuzba Informacji Powietrznej — jest to stuzba informacyjna (nie
wydaje zgdd!), jednak zaleca sie zgtaszanie lotéw do informatora FIS aby inni uzytkownicy przestrzeni
powietrznej byli powiadomieni o lotach BSP.

BSP — Bezzatogowy Statek Powietrzny (inaczej RPAS, BSL, dron) wykorzystywany do wykonywania
lotéw innych niz rekreacyjne lub sportowe.

NOTAM - Notice To Airmen — depesza wydawana przez PAZP informujgca o zmianach np. w
dostepnosci przestrzeni powietrznej czy informacji o tymczasowych zagrozeniach. Depeszg NOTAM
przewaznie wprowadza sie ostrzezenie nawigacyjne, strefe R, TSA lub TRA.

D - (Danger Area) strefa niebezpieczna. Strefa w ktérej mogg mieé miejsce dziatania niebezpieczne dla
lotu statku powietrznego, w szczegdlnosci przestrzen powietrzna nad poligonami artyleryjskimi,
morskimi i lotniczymi. Loty BSP w strefie D mozliwe sg na potrzeby lub za zgodg zarzgdzajgcego strefa.
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P —(Prohibited Area) strefa zakazana, w ktorej lot statku
powietrznego jest zakazany od poziomu terenu do
okreslonej wysokosci, w szczegdlnosci przestrzen
powietrzna nad obiektami w ktérych sg gromadzone
substancje i mieszaniny o wiasciwosciach
wybuchowych. Loty BSP s3 mozliwe na potrzeby lub za
zgodg zarzadzajgcego strefg. Nie jest wymagana zgoda
zarzadzajgcego strefg w przypadku lotéw BSP ponizej
600 g do wysokosci 30 m lub do wysokosci przeszkody
w promieniu 100 m, w odlegtosci powyzej 500m od
terenu obiektu chronionego (rys. 1 - EP P21).

R — (Restricted Area) strefa o ograniczonym ruchu
lotniczym w ktérej lot statku powietrznego jest
ograniczony przez wymagania dotyczace generowania Rysunek 1 EPP21

przez niego fal akustycznych od poziomu terenu do

okreslonej wysokosci, w szczegdlnosci przestrzen powietrzna nad aglomeracjami miejskimi, parkami
narodowymi oraz obiektami w ktérych sg gromadzone substancje i mieszaniny o wtasciwosciach
wybuchowych; Inne strefy R mogga by¢ publikowane na wniosek uprawnionych podmiotéw via NOTAM
na potrzeby zabezpieczenia dziatan majgcych na celu zapewnienie bezpieczenstwa panstwa lub
porzadku publicznego, zapobieganie skutkom klesk zywiotowych lub ich usuwanie, ratowanie zycia lub
zdrowia ludzkiego. W tego typu strefach R nalezy bezwzglednie przestrzegad rodzaju ograniczenia
niezaleznie od wagi modelu latajgcegolub bezzatogowego statku powietrznego. Loty BSP sg mozliwe
na potrzeby lub za zgodg zarzgdzajacego strefg (w obszarze strefy R obejmujgcym przestrzen
powietrzng znajdujaca sie bezposrednio nad obszarem parku narodowego bezposrednie). W
pozostatych strefach R (poza parkami narodowymi) loty BSP s3 zakazane lub dozwolone za zgody
zarzadzajgcego strefa.

RMZ — (Radio Mandatory Zone) — strefa obowigzkowej tgcznosci ze stuzbg FIS lub telefonicznego
zgtoszenia rozpoczecia / zakonczenia lotu.
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Przestrzenie w ktérych PANSA UTM ma zastosowanie to:

CTR EPWA- Warszawa

CTR EPMO - Modlin

CTR EPBY - Bydgoszcz

CTR EPKK - Krakéw

CTR EPLL - t6dz

CTR EPPO - Poznan

CTR EPRZ - Rzeszow

CTR EPWR - Wroctaw

CTR EPGD - Gdansk

CTR EPSY— Mazury (Szymany)
CTR EPSC— Szczecin (Goleniow)
CTR EPZG - Zielona Gédra

CTR EPRA - Radom

CTR EPLB - Lublin

CTR EPKT - Katowice
Przestrzen niekontrolowana

Strefy RMZ

FIS 100-200m

PANSA UTM

PANSA UTM

Rysunek 2 Schemat Rejonow RPA stref w CTR
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4 PRZEGLAD ROZWIAZANIA

PANSA UTM realizuje funkcje koncepcji U-Space. Jest to system umozliwiajgcy elektroniczng
koordynacje lotéw bezzatogowych statkéw powietrznych i cyfrowe zarzgdzanie wnioskami oraz
zgodamina loty w polskiej przestrzeni powietrznej.

Funkcje aplikacji DFPL systemu PansaUTM:

Planowanie i zgtaszanie Misji
Rejestr Misji

Baza wtasnych dokumentéw
Baza witasnych BSP

Aplikacja dFPL jest dostepna przez strone internetows.

UWAGA: Zalecamy stosowanie przegladarki Google Chrome, z ktdra aktualnie jest kompatybilna z
systemem.

Aplikacja pozwala na pomoc w uzyskaniu zgody na lot w i poza zasiegiem widocznosci wzrokowej.

UWAGA: PANSA UTM jest w procesie akredytacji majacej na celu petne dopuszczenie do uzytku
operacyjnego iw chwili obecnej dziata testowo. Oznaczato, ze zgtoszenia lotéw VLOS / BVLOS via
PANSA UTM musi odbywaé sie réwnolegle z dotychczas obowigzujacymiprocedurami.

Planujaclotw CTR:

a. Postepujzgodnieze standardowa procedura zgloszenia lotu opisang na stronie PAZP.
Zt6z formularz zgtoszenia lotdwioczekuj warunkéw wykonywania lotow w formie
tradycyjnej —PDF - nie dotyczy os6b upowaznionych do korzystania z uproszczonej
procedury na danym lotnisku.

b. Nastepniestwdrz swojg misje za pomocg PansaUTM na stronie utm.pansa.pliwyslij ja
do akceptacji PAZP wraz z zatgczonymiwarunkamilotéw - — nie dotyczy oséb
upowaznionych do korzystania z uproszczonejprocedury nadanymlotnisku.

W tytule misji dodaj ,,nazwa + zgodnie z otrzymanymiwarunkami” . Przyktad: , loty foto
Warszawa ul. Chmielna zgodnie z otrzymanymi warunkami”

Lub w przypadku os6b upowaznionych do korzystania z uproszczonej procedury nadanym
lotnisku - ,nazwa/opis + zgodnie z uproszczongprocedurg dla CTR (nazwa CTR)

Otrzymasz swdj unikalny identyfikator oraz elektroniczng odpowiedz w systemie na
ztozonywniosek (pracujemy 7-15 od pn. do pt. wiec prosimy o wyrozumiatos¢ jeslinie
odpowiemy w pore jednak bedziemy odpowiadaé rowniez po czasie). Przeczytaj uwaznie
dodatkowe informacje w wystanej przez PAZP akceptacjiplanu lotu i postepujzgodnie z
nimi — beda takie same jak te ktore otrzymates w odpowiedzina wystanyformularz
zgtoszenialotéw.
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c. Przedlotem, wybierz swojg zaakceptowana uprzednio przez PansaUTM misje w
aplikacjiDroneRadar 2, zréb check-in, wykonajtelefon TWR (o ile wymagany - nie
dzwonimy na TWR Warszawa)iuzyskaj zgode na start. Po zakonczeniulotu, koniecznie
anuluj check-in ipowiadom telefonicznie TWR (o ile wymagane - nie dzwonimy naTWR
Warszawa).

5 URUCHAMIANIE APLIKAC)I

Uruchomienie aplikacji w przegladarce, odbywa sie poprzez wejscie na adres: https://utm.pansa.pl/ i
zalogowanie na konto podajgc nazwe uzytkownika i hasto.

SO

PANSAUTM

operator app, 31-1@-19/a

Email lub nazwa konta

drony@fainedrony edu pl

ZAIL OGLLI

RESET HASEA

UWAGA: przed pierwszym logowaniem nalezy utworzy¢ konto i zweryfikowa¢ podany adres email
oraz numer telefonu komorkowego poprzez kod SMS

Droneradar
37822 13:16

Rysunek 3 Kod sms
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6 ZAMYKANIE APLIKAC]I

Zamknij okno przegladarki, zapisane dane zostang zachowane na koncie.

7 SYTUACJE AWARYJNE

W przypadku probleméw z korzystaniem z PANSA UTM, standardowa procedura uzyskania zgody jest
caty czaswspierana — formularz zgtoszeniowy i kontakt poprzez e-mail. W przypadku potrzeby
wykonania lotu nalezy bezwzglednie skontaktowac sie z Dziatem Zarzgdzania Operacjami
Bezzatogowych Statkdw Powietrznych PAZP.

7.1 UWAGI DOTYCZACE ZLOZONE] MISJI
&

Unikalny identyfikator
0d4d7a7e-985a-439¢-9403-d56dfab38765

Cdrzucenc

19-11-08 09:55

MNazwa Jednostki

PANSA

Povdd odrzucenia:

odmowa, za blisko lotniska i za wyscke
Wydano przez:

rafal paprocki@pansa.pl

MNazwa *

WLOS Raszyn

Rysunek 4 Odrzucenie misji ze wzgledu na parametry lotu

¢«

Unikalny identyfikator
ffe8826d-18c3-46a1-a49a-9b8392c7 8628

Cdrzucono

19-11-08 03:54

Nazwa Jednostki

PANSA

Paowéd edrzucenia:

Loty mozliwe do wysokosci 50m AGL. Prosze przedstawic zgods zarzgdzajgcego strefg P26

Whdano przez:

rafal paprockif@pansa.pl

MNazwa *

VLOS Wola

Rysunek 5 Odrzucenie misji ze wzgledu na brak zatqczonej zgody zarzqdzajgcego strefq

W przypadku odrzucenia zaplanowanej misji nalezy zapoznac sie z powodem jej odrzucenia,
uwzgledni¢ uwagi PAZP i wystaé ponownie poprawiong misje do akceptacji.
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7.2 BRAKPOLACZENIA
Aplikacja wymaga ciggtego pofgczenia z serwerem. Przy braku lub ztym stanie potgczenia z
internetem, dziatanie oprogramowania moze by¢ zaktdcone.

7.3 PROBLEM Z LOGOWANIEM
W razie probleméw z logowaniem, nalezy pamietaé o tym aby uzywad dedykowanej przegladarki—
Google Chrome.

Aby odzyskac hasto nalezy skorzystac¢ z opcji RESET HASELA przy logowaniu.

7.4 PROBLEM ZMISJA
W razie problemdéw z misjg, nalezy utworzyé nowgq. Ztozonych misji nie mozna wycofaé ani
zmodyfikowac.

7.5 INNEPROBLEMY
W przypadku wystgpienia innych problemodw, nalezy powiadomié¢ wsparcie technicznei skorzystac z
tradycyjnego formularza
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8 PIERWSZE KROKI

W tym krétkim samouczku przedstawiono przyktadowe pierwsze zgtoszenie. Operator chce wykonaé
loty w celu wykonania dokumentacji fotograficznej remontu w Warszawie, Plac Konstytucji, do

wysokosci 150m. BSP to DJI Mavic 2 Pro.

Q

@

o
©
8]

8.1 DANEKONTAKTOWE

Przed przystgpieniem do tworzenia misji, nalezy sie zalogowac na wtasne konto, uzupetni¢ swoje
dane i potwierdzi¢ numer telefonu poprzez kod sms. Tylko wtedy uzytkownik jest zweryfikowany i
moze wystepowac o akceptacje w PANSA UTM.

Jezeli loty majg by¢ w ramach dziafalnosci, nalezy rowniez uzupetni¢ dane firmowe.

Rysunek 6 Ustawienia konta, symbol kota zebatego
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e
o
Profil —

Ustawienia konta
Ustugi komercyjne

System

Powiadomienia
Widok
Informacje

Polityka prywatnosci

Informacja w sprawie przetwarzania danych osobowych

Rysunek 7 Konto i jego wtasciwosci

Dane konta

Nazwa Uzytkownika

Wymagana

E-mail
Wymagana

Telafon

WARc s e
wymagane

Dane adresowe

Opcjonalne

Operator Danea ity
Qpcjonalne

Rola: 0P

Rysunek 8 Wymagane dane kontaktowe

8.2 DRoON
Do wykonania misji bedzie wykorzystany DJI Mavic 2 Pro, nalezy go wprowadzi¢ do bazy PANSA UTM.

Dron musi posiada¢ naniesiong fizycznie informacje o wtascicielu statku.
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NOWY DRON X

i i Wy 7 .
. Model . Tvp . Osiagl Zabezpieczenia . Rejestracia . Wyposazenie CEC.I'I) szczegolne . Nazwa
I— N Opcjonalne Opcjonalne Opcjenalne

Modele Dronow

DJI Mavic 2 Pro

Model*

Mavic 2 Pro

Producent *

DJI

NASTEPNY OD NOWA

Rysunek 9 Nazwa modelu, producent

NOWY DRON x

. Tip . Osiagi Zabezpieczenia . Rejestracia . .‘}pcsazeme Cechy szczegolne . Nazwa
- Opcjonalne Opcjonalne Opcjonalne

Typ*

(®) Muri Rotor
O Helicopter

O Aircratt

O Airship, Balloon

Klasa

® auad
O Hexa
O octo

Kategoria

® umMLs
O umLzs

WSTECZ NASTEPNY OD NOWA

Rysunek 10 Podstawowe wtasciwosci urzqdzenia (typ, ilos¢ silnikéw, kat. wagowa)
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NOWY DRON

X
} Zabezpieczenia : Wyposazenie Cechy szczegdine
. Osiagl Opcjonalne . Rejestracja . Opcjonalne Opcjonalne . Nazwa
MTOM (g) *
a07
Czas lotu (min) *
31
Vmax w poziomie (m's)
20
Vmax w pionie {m/s)
5
Zasigg (m)
18000
Zasieg w trybie sledzenia (m)
7000
Maks. wysokosC wzgledem startu (m)
500
Rysunek 11 Osiggi - w przypadku wybrania BSP z listy, czesciowo uzupetnione automatycznie
NOWY DRON X

Zabezpieczenia . . WyposaZenie Cechy szczegolne
- . Rejestracja . YYP ! b . Nazwa
Opcjonalne Opcjonalne Opcjonalne

Zabezpieczenia

Retumn-to-home (RTH) Return-to-launch (RTL) Autoland {AL) Hover (H)

WSTECZ POMIN NASTEPNY OD NOWA

Rysunek 12 Wymieniamy wszystkie dostepne ustawienia
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NOWY DRON x

. . Wyposazenie Cechy szczegalne
5) Rejestracia . yposazenie . _.e..h_ szczegdine . Nazwa
— Opcjonaine Opcjonalne

Rejestracja

Numer seryjny *

ABC123456

Transponder Call

Kod ICAO

Zdalne ID

WSTECZ OD NOWA

Rysunek 13 Informacje identyfikujqce urzgdzenie, wymagany jest numer seryjny BSP lub autopilota
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSAUTM
DRAFT

NOWY DRON X

i Feni C
5 \:‘_\V,r_hpforsia_enle 7

ne

Podstawows urzadzenie lokalizujace

Awaryjne urzadzenie lokalizujace

Naped

Elektryczny
O Paliwo cigkte

O Hybrydowy

Reczny GPS -

Monitorowanie parametrow lotu

Mawigacyjne -

Dtugosc uwigzi (m)

System zarzadzania energia (BMS)
Sens ysokosc

nterfejs do U-space

VWyposazenis awaryjns

WSTECZ 0D NOWA

Rysunek 14 NaleZy sprecyzowac rodzaj napedu - elektryczny, tryb lotu, opisac kamere i oswietlenie dostepne na urzqdzeniu.
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSAUTM
DRAFT

NOWY DRON

Cechy szczegiine B riaowa
Opcjonalne ' N

O Prosimy zataczyc zdjecie numeru seryjnego drona

ybrac z dialogu

Przeciagnij-i-upus¢ pliki do wgrania, albo klik

0.17/10.00 MB

Ograniczenia operacyjns
Minimalny wiek (lata)
Energia (J)

Lwa (dBa)

Certyfikacia

Opis ryzyk

WSTECZ 0D NOWA

Rysunek 15 W celu weryfikacji, nalezy umiescic fotografie zdobrze widocznym i czytelnym numerem seryjnym urzqdzenia

NOWY DRON

&) Mazwa

DJI Mavic 2 Pro

WSTECZ 0D NOWA

Rysunek 16 Ostatni etap, przypisanie nazwy urzgdzenia w naszym koncie
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSA UTM
DRAFT

Unikalmy identyfikatar

63a7h002-24fc-4559-816¢c-63d668c6da16
Weryfikacia CAA

Bez weryfikacii

MNazwa "

DJI Mavic 2 Pro

GECHY SZCZEGOLNE ZABEZPIEGZENIA WYPOSAZENIE REJESTRACJA

Rysunek 17 Na koniec zostanie wygenerowane podsumowanie, nalezy je zapisac i zgtosi¢ do weryfikacji (opcjonalnie do
czasu wprowadzenia obowigzkowej rejestracji przez ULC)

Wysli) wniosek do weryfikac)i w CAA X

Wybierz wnioskodawce

o Operator

o Firma

@® anuLw

Rysunek 18 Jezeli prowadzimy dziatalnosé (zostata ona wpisana do danych osobowych) mozemy poda¢ jako wnioskodawce
firme

T T e

Zmadyfkevany Produsent Mede| Nazwa Resiratia v Weryfikacia CAA

21-11-20189, 13:03:32 DJ Mavic 2 Pro DJI Mavic 2 Pro MR Q

Rysunek 19 Po dodaniu, BSP pojawi sie na liscie dostepnych BSP
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<o PANSA UTM
\é; DRAFT

8.3 CERTYFIKATY

Tutaj opcjonalnie mozemy wpisa¢ swoje uprawnienia, np. Swiadectwo Kwalifikacji. Nalezy pamietaé,
ze plany lotéw sktadane przez osoby nie posiadajace Swiadectwa Kwalifikacji moga zosta¢
odrzucone.

NOWY CERTYFIKAT x
wosel !

0D NOWA

Rysunek 20 Nalezy wybra¢ rodzaj posiadanego certyfikatu, tutaj zaznaczono VLOS -loty inne niz sportowe i rekreacyjne, w
zasiegu wzroku

NOWY CERTYFIKAT X

2 |D ceriyfikatu B \V/aznosc E

PL.00123456UAVO

WSTECZ 0D NOWA

Rysunek 21 Nalezy poda¢ numer identyfikacyjny posiadanych kwalifikacji

NOWY CERTYFIKAT X

3) Warnosé E

24.12.2024

WSTECZ 0D NOWA

Rysunek 22 Data waznosci uprawnien
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu

. PANSA UTM
é; DRAFT

NOWY CERTYFIKAT X

o o

O Zatacz skan posiadanego certyfikatu

0.06/10.00 MB

WSTECZ OD NOWA

Rysunek 23 W celu weryfikacji, nalezy zeskanowac lub sfotografowac w sposéb czytelny dokument
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSAUTM
DRAFT

b&9ec57a-2d83-407a-bfe5-974c7496afde

Bez weryfikacji

PL.00123456UAVO

24122024

0.06/10.00 MB

Rysunek 24 Podsumowanie, po zapisaniu nalezy dokona¢ weryfikacji

Wysli) wniosek do weryfikac)i w CAA

= 13 et

O Operator

O Firma

(O aAnuLw

Rysunek 25 Tak, jak w przypadku drona, nalezy wybrac sposéb weryfikacji (opcjonalnie)
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSA UTM
DRAFT

) E P

Zmodyfkowany v Kesi Wazny do ieryikacis GAs

21-11-2019, 13:12:34 VLOS_PL PL 24-12.2024 Q

Rysunek 26 Po dodaniu, tworzy sie nowy wpis na koncie

Kategoria wagowa

NOWY CERTYFIKAT X
Om @ @I

Wbierz typ certyikatu *

UAVSKG_PL -

MNASTEPNY 0D NOWA

Rysunek 27 Nalezy okresli¢ kategorie wagowgq posiadanych uprawnien

NOWY CERTYFIKAT )

Wainy do *

24122024

WSTECZ MNASTEPNY 0D NOWA

Rysunek 28 Termin waznosci
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSA UTM
DRAFT

NOWY CERTYFIKAT X

. Zataczniki
Opcjonaine

@ Zatacz skan posiadanego certyfikatu

Zatacznid

Przeciagnij-i-upusc pliki do wgrania, albo kliknij by wybrac z dialogu

0.06/10.00 MB

WSTECZ OD NOWA

B zarisz

Rysunek 29 Skan lub zdjecie do weryfikacji

-

Unikalny identyfikator

e20227b-6861-49dc-a770-e0103dd2fcal

Weryficacis CAA

Bez weryfikacji

PL

Wazny do ®

24122024

21-11-2019, 13:14:44

Zataezniki
Przeciagnij-i-upusc pliki do wgrania, albo kliknij by wybrac z dialogu

0.06/10.00 ME

iy , - o
g , -] [T | Cem— ‘J|ii I

Rysunek 30 Podsumowanie i weryfikacja
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<5 PANSA UTM
G:; DRAFT

Wyslij wniosek do weryfikacji w CAA

e e T=] et s b=

i

o QOperator

O Firma

(D AnNULUY

Rysunek 31 Nalezy wybrac sposob weryfikacji (opcjonalna funkcjonalnosé). Funkcjonalnosc zostanie wdrozona w przypadku
obowigzku potwierdzania uprawnien w ULC.

21-11-2019, 131517 UAVSKG_PL PL 24-12-2024
21-11-2019, 13:12:34 VLOS_PL PL 24-12-2024

Rysunek 32 Po dodaniu, tworzy sie kolejny wpis na koncie

8.4 Misja

Tworzenimisji nalezy zaczg¢ bez zbednej zwtoki (czas wyprzedzenia w tym przypadku to co najmniej
3 dni,), moze zaj$¢ potrzeba uzyskania dodatkowych zezwolen.

UWAGA: W tytule misji nalezy dodac
,hazwa/opis + zgodnie z otrzymanymiwarunkami” . Przyktad: ,loty foto Warszawa ul. Chmielna
zgodnie z otrzymanymi warunkami”
LUB w przypadku 0séb upowaznionych do korzystania z uproszczonej procedury danego lotniska:
,hazwa/opis + zgodnie z uproszczong procedura dla CTR (nazwa CTR)
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSA UTM
DRAFT

NOWA MISJA x

i ~ Siatki powi e zv i zalaczniki o
. Nazwa i lyp misji . Czas frwania TI?I.T:ELE dodatkowe . Cel lotu . tatki _plf.e.lelrzne E)\?f:f:aflol y i zatgczniki . Efit.u.

Nazwa *

Plac Konstytucji

(® vios

O Bvios

MNASTEPNY 0D NOWA

Rysunek 33 Nazwa misji i rodzaj lotu, w zasiegu wzroku

NOWA MISJA x

. !l1formECJe dodatkowe . Cellotu Statki powietrzne . 9{3’313:':.'ﬂcr:3' i zataczniki . Ecl}'iorgraflczn}' misji

. Czas trwania
Cpejonaine

Opcionaine Opjonalne Opeio

@ Misje typu VLOS nalezy zgtosic do akceptacji minimum 3 dni robocze przed startem

Start (czas lokalny) *

So, 13. listopad 2021, 08:00 (UTC +0100)

Konige (czas lokalny) *

So, 13. listopad 2021, 09:00 (UTC +0100)

Czas trwania misji:
60 min

30min 1h 1h=30 zh 230

WSTECZ MNASTEPNY 0D NOWA

Rysunek 34 Ramy czasowe misji

NOWA MISJA X

atorzy i zataczniki ’ Edytor graficzny misji

Inf j Statki powietrzne Senv.
. l‘lfr,"_l?cje dodatkowe . Cel lotu ‘ _-1_ cﬂ etrzne ' ?c wal

Opcjonalne Op

Krétki opis

Fotografia torowiska i miejsc postojowych

Rysunek 35 Czas realnie potrzebny na wykonanie zadania, opis prac
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSAUTM
DRAFT

NOWA MISJA x

y i zatacznik

Inny niz sportowo - rekreacyjny -

WSTECZ 0D HOWA

Rysunek 36 Cel lotéw, nie jest on rekreacyjy ani sportowy. Nalezy pamietac, ze plany lotéw na loty w celach sportowo lub
rekreacyjnych mogg zostac odrzucone ze wzgledu na niezachowanie:

. odlegtosci poziomej nie mniejszq niz 100 m od granic zabudowy miejscowosci, miast, osiedli lub od zgromadzer
0s6b na wolnym powietrzu;

. odlegtosci poziomej nie mniejszq niz 30 m od 0séb, pojazddw, obiektéw budowlanych niebedgcych w dyspozycji
lub pod kontrolqg operatora

NOWA MISJA X

5 Statki powietrzne
Cocionalne Ope

1 Nazwa e USUR

DJI Mavic 2 Pro v

@ oopal

WSTECZ 0D NOWA

Rysunek 37 Nalezy wybra¢ BSP z utworzonej wczesniej listy posiadanych, do uzyskania zgody ten krok jest szczegdlnie
istotny.
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSA UTM
DRAFT

NOWA MISJA %

. Obserwatorzy i zataczniki Edytor graficzny misji
Opcjonalne Opcjonalne

Dane kontaktowe

Doda

Dserwatorzy

@ pooas

(© Jezeli wymagane sa niezbedne do wykonania lotu, prosze je zataczyé

Dodatkowe dokumenty do misj

Przeciagnij-i-upusc pliki do wagrania, albo kliknij by wybrac z dialogu

0.00/10.00 MB

Rysunek 38 Jezeli posiadamy juz dodatkowe wymagane w miejscu lotu pozwolenia, nalezy je tutaj umiescic¢ (skan lub

czytelna fotografia) Dodatkowo, przy lotach w trudnych warunkach, wysoce zalecane jest posiadanie obserwatora, tutaj
mozna takq osobe zadeklarowacé

@ T 150m
w L
~ 500m
' 450m
o *20m
o 5
. 300m
250m

200m

mission max AMSL: 265m/870ft 3%n

mission max AGL: 150m/493ft 100m

leg curr GND: 115m/378ft
leg cumr max AMSL: 265m/870ft 50m
leg curr max area: 0.05 km2

@ mapbox

Rysunek 39 Kreator granic wykonywanej misji, nalezy pamietac o okresleniu maksymalnej wysokosci nad terenem
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
PANSA UTM
DRAFT

Rysunek 40 Podsumowanie misji, nalezy jqg zweryfikowa¢ pod kqtem btedow i zapisac
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Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu

PANSAUTM
DRAFT

21-11-2019, 14:35:41

21-11-2019, 14:35:41

21-11-2019, 14:35:41

21-11-2019, 14:35:41

mission max AMSL: 265m/870ft
mission max AGL: 150m/493ft
leg curr GND: 115m/3781t

leg curr max AMSL: 265m/870ft
leg curr max area: 0.05 km2

® mapbox

CE=

RMZ

CTR

CTR6KM

PANSA

PANSA

PANSA

PANSA

B wvSwspo AKceEPTACH

Rysunek 41 po zapisaniu nastepuje automatyczna weryfikacja konfliktow ktorych lista i zaznaczone obszary zostang

zobrazowane na mapie

W tym przypadku aby wykonaé lot w zaznaczonym obszarze nalezy wystapi¢ o zgode dot. EPP21 do
SOP. Dokument zwrotny nalezy doda¢ do misji.

Loty w odlegtosci do 6km od granic lotniska mogg by¢ wykonywane do wysokosci budynku w

promieniu 100m lub do 50m — nalezy obnizy¢ wysokosé¢ maksymalng w misji.

Po poprawieniu parametrow, misje nalezy ponownie zapisa¢isprawdzi¢ konflikty (pod katem
ewentualnych dodatkowych zgéd ktére muszg zostaé dodane do planu lotu). Gdy wszystko jest ok,
misje mozna wysta¢ do akceptaciji.

UWAGA: Plan lotu moze zostac¢ odrzucony z powodu:

e Zbyt duzej wysokosci lotu
e Nie posiadania zgody na lot w innej strefie statej lub czasowe] znajdujgcej sie w obszarze

misji

e Nie dodanie typu BSP (kategoria wagowa ma wpltyw na zgode)

e Zaznaczenie lotu o charakterze sportowo-rekreacyjnym w miejscu lub czasie niedostepnym
dla takiej aktywnosci

Strona 29 z41



- PANSA UTM
{’ DRAFT

Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu

8.5 ZGLOSZENIE

Gotowa misje po zapisaniu nalezy wysta¢ do weryfikacji, pojawi sie ona w panelu gtéwnym jako
oczekujgca. Personel operacyjny PANSA UTM moze takg misje zaakceptowad, odrzuci¢ (nalezy
zapoznad sie z powodem odrzucenia w Misjach Odrzuconych) lub zgtosi¢ uwagi.

8.6 PRZEDLOTEM

Nalezy zapoznac sie ze zmianamiw przestrzeni powietrznej od momentu ztozenia misji, np. czy
nie pojawit sie konfliktowy NOTAM.

Nalezy posiadac przy sobie telefon komdrkowy, na ktéry w razie potrzeby, personel PANSA
UTM moze nawigzac kontakt z Operatorem lub wskazanym Obserwatorem

Jezeli jest to wymagane, nalezy zadzwoni¢ do odpowiedniego FIS (kto, czym, gdzie, do jakiej
wysokosci i jak dtugo, np. Jan Kowalski, Otwock, lot dronem do wysokosci 150m do godziny
12:00). Nawet jezeli nie ma takiego obowigzku w danej misji, wysoce wskazane jest jednak
przekazanie tych informac;ji przy lotach powyzej 150mAGL, lotach w obszarach o zwiekszonym
ruchu lotniczym lub w poblizu innych lotnisk / lgdowisk niekontrolowanych (np. lgdowisko
LPR).

Jezeli misja wymaga dodatkowych zgdd, nalezy zastosowac otrzymane wytyczne (np. telefon
do zarzadcyterenuprzedstartemi po wylgdowaniu)

Strefa misji nie jest strefg wydzielong z przestrzeni powietrznej, nalezy mie¢ na uwadze ze
istnieje mozliwos¢ pojawienia sie innego statku powietrznego w tym zatogowego (np. LPR -
Lotnicze Pogotowie Ratunkowe), ktéremu nalezy bezwzglednie ustgpic.

Uzyskanie zgody nie zwalnia z obowigzku znania zasad ruchu lotniczego. Caty lot musi by¢
wykonany wg. obecnych przepisow.

8.7 Lot

Przed lotem wybierz swojg zaakceptowang misje na aplikacji DroneRadar 2, zréb chceck-in w
trakcie jej trwania oraz w jej granicach, wykonaj telefon na TWR i uzyskaj zgode na start. Po
zakonczeniu lotu, koniecznie anuluj chceck-in i powiadom TWR. Loty w CTR Warszawa
odbywaja sie bez kontaktu telefonicznegoz TWR.

UWAGA : W pierwszej fazie testow Twdj check-in moze nie zosta¢ zaakceptowany przez
TWR, aczkolwiek mozesz spodziewac sie prébnych komunikatéw wysytanych przez PAZP.
Obserwuj swoja aplikacje DroneRadaristaraj sie je potwierdzaé. Personel PANSA UTM moze
w trakcie lotu wydawac polecenia Operatorowi (np. natychmiastowe lgdowanie), do ktérych
nalezy sie bezwzglednie stosowac.

W przypadku utraty kontroli nad dronem, fakt taki nalezy bezzwtocznie zasygnalizowac przez
aplikacje mobilng.

Operator ma bezwzgledny obowigzek ustgpienia pierwszenstwa wszystkim zatogowym
statkom powietrznym w taki sposdb, aby nie doprowadzi¢ do zblizenia z innym statkiem
powietrznym.

8.8 PomMisjI

® Nalezyzakonczyé misje w aplikacji mobilnej
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9 ORGANIZACJA ORAZ FUNKCJE OPROGRAMOWANIA

Okno Aplikacji jest podzielone na 4 sekcje: Panel gtéwny, Misje, Drony, Certyfikaty.

9.1 PANELGLOWNY

) Misje oczekujace Misje zaakceptowans
" o
| I

a
o Misje odrzucone Misje ubworzone
0r4 34

i

-

E Spotkania

9.1.1 Misje oczekujace

Misje ktore zostaty wystane przez uzytkownika, czekajg na akceptacje ze strony UTM.
Umieszczonej misji nie mozna usung¢ samodzielnie. Mozliwo$é podejrzenia szczegétowych
parametrow misji.

9.1.2 Misjezaakceptowane
Misje zaakceptowane przez UTM

9.1.3 Misjeodrzucone
Misje odrzucone przez UTM

9.14 Misjeutworzone
Baza stworzonych misji. Uwaga, wymienione tutaj misje nie sg weryfikowane.
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9.1.5 Spotkania
Lista proponowanych spotkan np. z personelem ULC w celu wyjasnienia nieprawidtowosci,
kontrolilub ogledzin drona w przypadku dopuszczeniado lotéw BVLOS.
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9.2 MISJE

9.2.1 Nowa misja
Czas oczekiwania na akceptacje misji

VLOS —do 3 dni
BVLOS —do 7 dni
Aktualnie obstugiwane procesy:

e pomoc w uzyskaniu zgody na lot w zasiegu widocznosci wzrokowej (VLOS) w przestrzeniach
kontrolowanych (CTR), lot VLOS z dodatkowymi obserwatoramiw przestrzenikontrolowanej
e pomoc w uzyskaniu zgody na lot poza zasiegiem widocznosci wzrokowej (BVLOS)

UWAGA — najpdzniej rownolegle z misjg w PANSA UTM, nalezy ztozy¢ dotychczasowy formularz
na uzyskanie warunkéw lotu BSP

9.2.1.1 Typ
Okreslanazwe oraz typ operacji

VLOS — loty w zasiegu nieuzbrojonego wzroku operatora (z obserwatorem rowniez EVLOS)

BVLOS - loty poza zasiegiem wzroku operatora

9.2.1.2 Czas

Okreslaramy czasowe operacji, zastosowany czas to czas lokalny (LT). Po ustaleniu daty i
godziny rozpoczecia operacji, suwakiem mozna okresli¢ dtugos¢ w minutach lub poda¢ date i
godzine zakonczenia. Nalezy wybiera¢ mozliwie kroétkie realistyczne przedziaty czasowe.

1.1.1.1 Informacje dodatkowe
Dodatkowe ramy czasowe, maksymalny czas lotu na jednym komplecie zasilania
(maksymalny czas bezlgdowania BSP) oraz kroétki opis celu misji, np. fotografowanie PKiN

9.2.1.3 Cel

9.2.1.3.1 VLOS
e Sportowo — rekreacyjny
e |nny nizsportowo — rekreacyjny (tzw. ,komercyjny”)

9.2.1.3.2 BVLOS (Uwaga, brak lotéw ,komercyjnych”)
e Szkoleniowy
e Spegjalistyczny
e Automatyczny
e Operacyjny

9.2.1.4 Statki powietrzne
Uzywane do realizacji misji wszystkie statki powietrzne
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9.2.1.5 Obserwatorzyizatqczniki
Dane kontaktowe osoby bedgcej operatorem. Wysoce zalecane jest wyznaczenie

obserwatora nawet przy operacjach VLOS.

Tutaj nalezy réwniez dotgczy¢ dodatkowe zgody wymagane do lotu w misji. PDF lub JPG

9.2.1.6 Edytor graficzny misji

Pamietaj, ze Twoja misjamoze sktadac sie z kilku elementéw: okregéw, wielokagtow i
przelotédw. Dla kazdego elementu trasy okre$l minimalng i maksymalng wysoko$¢ lotu.
Staraj sie, aby Twoja misja przecinata w miare mozliwosci jak najmniej stref. Na gérze mapy
sg przetgczniki ktédrymi mozna zmieniaé parametry wyswietlanej mapy i warstwy.

9.2.2 Filtr
Filtrowanie statkow

9.2.3 Modyfikowanie
Edytuj

9.2.4 Wysylanie misji
Utworzone misje mozna wystaé do dalszej akceptacji do UTM
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9.3 DRONY
W tym miejscu nalezy zadeklarowa¢ BSP ktére bedy uzywane do lotéw

9.3.1 Nowy DRON

9.3.1.1 Model
Wybierzz listy model gotowego sprzetu lub podaj recznie nazwe.

Model statku — nazwa, np. Mavic

Producent BSP, np. DJI lubw przypadku budowanego samodzielnie (DIY), producent
gtéwnego komponentu np. ramy, kontrolera lotu lub szczegdlnego fadunku.

DIY — Do it yourself —model zbudowany samodzielnie lub model z prefabrykatow

9.3.1.2 Typ
Multi Rotor —wielowirnikowiec, klasa oznacza ksztatt/ilos¢ napedéw Quad - 4, Hexa - 6, Octo
-8, inny

Helicopter— helikopter
Aircraft — Samolot, latajgce skrzydto, wiatrakowiec, wiroptat
Airship, Balloon — balon, sterowiec

Kategoria wagowa UML 5 — do 5kg, UML 25 — do 25kg

9.3.1.3 Osiqgi
MTOM — maksymalna masa startowa (sumaryczna waga BSP, zamontowanych akcesoriéw,
ogniw i paliwa)

Czas lotu — maksymalny czas lotu na zasilaniu/paliwie bez lgdowania

Vmax w poziomie —maksymalna predko$¢ chwilowa jakg moze osiggnagc¢ BSP
Vmax w pionie (dlaréznych wartosci w dét i gére, podaj wyzszg wartosc)

Zasieg — maksymalna teoretyczna odlegtos¢ na jakg moze odlecie¢ BSP

Zasieg w trybie Sledzenia—odlegtos¢do jakiej operator ma petng kontrole nad BSP
Maks. Wysokos¢ wzgledem startu — np. dla DJI wiekszosci maks. 500m

9.3.1.4 Zabezpieczenia
RTL — powrdt do miejsca startu

RTH — powrét do zadeklarowanego punktu domowego
AL - automatyczne Igdowanie w miejscu, po utracie zasiegu
H — zawis w miejscu, oczekiwanie na powrét sygnatu sterujgcego

Strona 35z41



. Podrecznik uzytkownikaaplikacji dFPL systemu
- PANSA UTM
{/ DRAFT

9.3.1.5 Rejestracja

9.3.1.5.1 Rejestracja
Jezeli zostat nadany identyfikator (np. SPYYYXX)

9.3.1.5.2 Numer seryjny
numer seryjny BSP, w przypadku braku/DIY nr seryjny kontroleralotu lub rwnowazny —
tabliczka znamionowa, naklejkainformacyjnalub pozyskane z oprogramowania.

9.3.1.5.3 Transponder Call (opcjonalnie w przypadku obowigzku stosowania
transponderow)

9.3.1.5.4 Kod ICAO
Oznacznik sktada sie zawsze z trzech liter, i moze by¢ stosowany opcjonalnie po uprzednim
zatwierdzeniu go przez wtasciwg komorke ICAO

9.3.1.5.5 Zdalne ID - opcjonalnie w przypadku stosowania urzadzen zapewniajacych
zdalne ID

9.3.1.6 Wyposazenie

9.3.1.6.1 Podstawowe urzadzenie lokalizujace
GPS, modut ADS-B (opcjonalnie)

9.3.1.6.2 Awaryjne urzadzenie lokalizujace
e Lokalizator GSM
e sygnalizatordzwiekowy
e sygnalizatorswietlny

9.3.1.6.3 Naped Elektryczny, Paliwo ciekte, hybrydowy
Zrédto energii dlanapedu BSP

9.3.1.6.4 Tryby lotu
e GSM —utrzymanie pozycji
e Reczny —jezelinie sgdostepne tryby utrzymujgce pozycje poziomga i pionowa

9.3.1.6.5 Monitor parametréow lotu
Transmisja video, video z OSD, telemetria nastacji naziemnej, monitor dZzwiekowy na BSP,

monitor swietlny naBSP (np. lipo buzzer)

9.3.1.6.6 Rejestrowanie parametréw lotu
e wewnatrz BSP (pamie¢ wbudowana, karta SD)
e nastacji naziemnej
e nainnym urzadzeniu (logowanie w chmurze, np. Airdata)
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9.3.1.6.7 Kamera
e Kamera EO — Swiattawidzialnego (np. Kamera w DJI Phantom 4, DJI Mavic 2 Pro)

e Kamera IR —podczerwien

e Kamera NDVI - multispektralna
e Kamera gtebi

e Inna

e Brak

9.3.1.6.8 Oswietlenie
Nawigacyjne — oswietlenie umozliwiajgce jednoznaczngidentyfikacje potozeniai
zorientowania BSP

Stroboskopowe — Nieciggte zrédto swiatta biatego, umieszczone w sposéb umozliwiajgcy
widocznos$é w nocy

9.3.1.6.9 Dtugos$¢ uwiezi (jezeli wystepuje)
Dtugos¢ maksymalna od miejscazakotwiczeniado BSP

9.3.1.6.10 System zarzadzania energig (BMS lub monitoring stanu ogniw)
Kontrola poziomu roztadowania ogniw (napiecie, prad pobierany, pojemnos¢, napiecie na
poszczegolnych celach), poziomu paliwa, przewidywana dtugosélotu.

9.3.1.6.11 Sensor wysokosci
Barometr, czujnik ultradzwiekowy, laserowy, GPS, inny

9.3.1.6.12 Interfejs do U-Space
Transponder

9.3.1.6.13 Wyposazenie awaryjne
Spadochrony, ostony Smigiet, klatki bezpieczenstwa

9.3.1.7 Cechy szczegodlne

Prosimy o zataczenie zdjecia znumerem seryjnymdrona. Jesli dronjest urzagdzeniem
nieseryjnym (DIY) prosimy o zdjecie numeru seryjnego kontroleralotu (moze to by¢ zdjecie z
ekranu programu obstugujgcego kontroler).

9.3.1.7.1 Ograniczenia operacyjne
Jezeliposiada, nalezy podac

9.3.1.7.2 Minimalny wiek - operatora
Jezeli producent ograniczyt wiek osoby ktéra moze uzytkowac urzgdzenie, nalezy tutaj
wpisac (np. uzytkownik powyzej 16 roku zycia)

9.3.1.7.3 Energia (opcjonalnie)
Energia mechaniczna (potencjalna, kinetyczna)
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Kinetyczna=0,5*masa*predkosé max”2 [kg*m~2/s72]
Energia elektryczna (kWh ogniw)

9.3.1.7.4 Lwa (opcjonalnie)
Poziom hatasu (<90dBa)

9.3.1.7.5 Certyfikacja (opcjonalnie)
Czy urzadzenie posiada wazng certyfikacje (np. do lotéw BVLOS)

9.3.1.7.6 Opis ryzyk (opcjonalnie)
Szczegodlne ryzyka zwigzane z uzytkowaniem danego BSP

9.3.1.8 Nazwa
Nazwa urzgdzeniajaka bedzie prezentowana w misjach

9.3.2 Filtr
Zapisane drony mozna przefiltrowad

9.3.3 Modyfikowanie
Edytuj

Sklonuj

9.3.4 Archiwum
Urzadzenia archiwalne

9.3.5 Weryfikacja
Wyslij parametry do zgtoszenia

Mazwa Fejestracja Typ Weryfikacja CAA
Hexacopter MR Q

Dl Mavic 2 Pro Whiosek oczekuje na weryfikacje
DJI Inspire 2 MR Q
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9.4 CERTYFIKATY

05-11-2010, 14:45:30 WLOS_PL PL 24-11-2010 |:|

1 H

05-11-2010, 14:44:37 UAYMRISKG_FL PL 23-11-2010

[(
[+]

dHE

04-11-2010, 02:35:01 8VLOS_PL PL 20-10-2020 |i|

:

9.4.1 Nowy certyfikat
VLOS + Kategoria MR25kg

Po uzupetnieniu wszystkich danych, certyfikat nalezy zapisa¢i opcjonalnie wysta¢do
weryfikacji —odpowiednie przyciski na koricu kreatora.

9.4.1.1 Typ
Tu nalezy wybra¢ rodzaj certyfikatu/uprawnienia. Jezeli w SK posiadasz kilka, uzupetnij kazde
z nich oddzielnie. Kraj - miejsce gdzie zostato wydane uprawnienie.

9.4.1.2 ID certyfikatu
Tam gdzie wymagane, unikalny numer certyfikatu (np. PL.12345UAVO)

9.4.1.3 Waznos¢
Data waznosci, zazwyczaj umieszczana na certyfikacie.

9.4.1.4 Zatqczniki
Skan/zdjecie dokumentu. Wszystkie strony. PDF lub JPG

9.4.2 Filtr
Certyfikaty mozna uporzgdkowac wg. wybranych kategorii.

9.4.3 Edycja
Po utworzeniu mozna nanosi¢ zmiany w Certyfikacie

9.4.4 Archiwum
Stare dokumentyi nieaktualne swiadectwa mozna zarchiwizowad

10 KOMUNIKATY

[OPRACUJE DEWELOPER OPROGRAMOWANIA]
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11 WSPARCIE 1 ZGEASZANIE BLEDOW

Wsparcie merytoryczne w zakresie przepiséw wykonywania lotéw BSP, ustalonych w PAZP
procedur jak i obstugi systemu zapewniajq pracownicy Dziatu Zarzqdzania Operacjami
Bezzatogowych Statkow Powietrznych (OSU). kontaktod poniedziatku do pigtku, w godzinach
od 07:00 do 15:00

e-mail: utm@pansa.pl!
Tel.: (+ 48 22) 574-57-41
Tel.: (+ 48 22) 574-57-15

Tel.: (+ 48 22) 574-75-53
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12 AUTORYZACJA

Kierownik Programu U-space Data
Kierownik Projektu/Zarzqdzajgcy zmiang Data
Dostawca oprogramowania Data
Gtowny uzytkownik oprogramowania Data
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