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1 Identyfikator Podrecznika uzytkownika

SUM-SUTM-dPilot-1.1.-12112019

Projekt Podrecznika uzytkownika aplikacji mobilnej dPilot (aktualnie DroneRadar 2) na
potrzeby testéw produkcyjnych systemu PansaUTM. Projekt moze ulec zmianie. Ostateczna
wersja podrecznika zostanie opublikowana przed wdrozeniem operacyjnym systemu
PansaUTM.
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Stownik pojec (bardzo prosimy o zapoznanie sie z podstawowymipojeciami przed

uruchomieniem aplikacji)

Dodatkowo, dostep do najczesciej zadawanych pytan znajduje sie w aplikacji w zaktadce menu
->FAQ.

DRAP - Drone Airspace Prohibited —strefa zakazana U-space

DRAI - Drone Airspace Restriction — strefa informacyjna U-space

DRAR — Drone Airspace Restriction — strefa ograniczona U-space

CDDLC - Controller Drone Data Link Communication — niewerbalna, dwukierunkowa
komunikacja. Dzieki tej funkcji mozecie otrzymywac polecenia, akceptowad je oraz wysytac
komunikaty do stuzby ruchu lotniczego ATS.

AMSL — Above Mean Sea Level

AGL - Above Ground Level

dFPL — Drone Flight Plan

Przestrzen klasy ,,G” — to w duzym uproszczeniu przestrzen powietrzna, w ktdérej wszyscy
uzytkownicy statkdw powietrznych zatogowych i bezzatogowych latajg w mysl zasady: widzei
jestem widziany. Operator ma bezwzgledny obowigzek ustgpienia pierwszenstwa wszystkim
zatogowym statkom powietrznym i lata¢ w taki sposéb, aby nie doprowadzi¢ do zblizenia z
innym statkiem powietrznym. W duzym wolumenie tej przestrzeni, informacje o ew.
ograniczeniach posiada Stuzba Informacji Powietrznej FIS. Nalezy pamietacd, ze w przestrzeni
klasy G mogg znajdowacsie struktury przestrzeni powietrznej, takiejak np. aktywna strefa ATZ
(wokot lotnisk) w ktérych zasady wlotu bedzie okreslat zarzagdzajacy przestrzenig np. wtasciciel
lub zarzadzajacy lotniskiem. W aplikacji znajdziecie dane kontaktowe, ew.warunki jakie trzeba
spetni¢, aby taki lot wykonac.

Przestrzen kontrolowana CTR, MCTR — to przestrzen, w ktérej absolutng wtadze nad statkami
powietrznymi, zaréwno zatogowymi jak i bezzatogowymi posiada kontroler ruchu lotniczego
(ATC). Bez zgody kontrolera nie mozna wykonywacé lotéw, w wyjatkiem sytuacji okreslonych
prawem lotniczym, np. lotéw dronem o masie ponizej 600 gram do wysokosci 30 m lub
najwyzszej przeszkody w odlegtosci wiekszej niz 1Ikm od granicy lotniska. Wszystkie wyjatki,
zostaty zaimplementowane w aplikacji i tam, gdzie nie jest wymagana zgoda kontrolera,
aplikacja zezwoli na natychmiastowy Check-in. Operator ma bezwzgledny obowigzek
ustgpienia pierwszenstwa wszystkim zatogowym statkom powietrznym i ma lata¢ w taki
sposab, aby nie doprowadzi¢ do zblizeniazinnym statkiem powietrznym.
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2 Przeglad oprogramowania

Dostep mobilny do PansaUTM zapewnia aplikacja mobilna DroneRadar 2, zwana dalej
,dPilot”. Aplikacjaw wersji podstawowej jest dostepna bezptatnie. Wersja ptatna (Premium)
zawiera roznice funkcjonalne bedgce wytacznie udogodnieniem dla uzytkownika (np.
mozliwos¢ sprawdzenia przestrzeni w dowolnym miejscu na mapie). Z punktu widzenia
bezpieczenstwa, wersja bezptatna posiada i wyswietla wszelkie niezbedne dane do obstugi
misji jak wersja Premium. Jednym stowem z aplikacjg bezptatng mozna uzyska¢ dostep do
PansaUTM i wykona¢ misje z takim samym poziomem bezpieczenstwa jak w wersji Premium.

Aplikacja DroneRadar 2 (dPilot) dostepnajest na urzadzeniaz systemami operacyjnymi:
e i0S
e Android

2.1 Funkcje oprogramowania dPilot:

v' Wizualizacja i dostep do danych aeronautycznych zawartych w AIP Polska i
suplementach do AIP Polska

v' Wizualizacjai dostep do danych aeronautycznych zawartych w NOTAM

v’ Integracja danych z AUP (wsparcie FUA - Flexible Use of Airspace) poprzez system
WebCAT

v" Implementacja danych aeronautycznych, danych U-space i lokalnych regulacji za
pomocg sygnalizatora DroneRadar, w celu jednoznacznego okresleniamozliwosci lotu,
za pomocy trzech lampek: zielonej — brak ogranicze, pomaraiczowej - istniejg
ograniczenia (opisane w zaktadce) oraz czerwonej - zakaz lotéw (informacja jak
uzyskac zgode na lot znajduje sie w zaktadce info).

v" Wizualizacja i dostep do danych U-space (dodatkowe, nieoficjalne na dzien pisania
tego dokumentu, dane nalezgce do grupy U-space): DRAI, DRAP DRAR.

v" Obstuga przestrzeni w trybie 4D, co oznacza interpretacje danych 3D z warunkiem

czasu.
v' Obstuga dwukierunkowej niewerbalnej komunikacji pomiedzy stuzbami ruchu
lotniczego (ATS) a operatorem drona (CDDLC - Controller Drone Dala Link

Communication).

Dostep do danych o elewacji w celu okreslenia wysokos$ci AMSL.

Dostep do danych Kp-index (Global Geomagnetic Storm Index).

Mozliwos¢ oznaczenia miejsca lotow, tzw. rejestracja lotu (ang. Check-in) przez

uzytkownika nie zarejestrowanego w systemie PansaUTM, wszedzie tam gdzie

rejestracja nie jest wymagana prawem (np.: w przypadku braku przestrzeni

aeronautycznych w klasie przestrzeni G) i potwierdzongtozsamoscig za pomocg SMS.

v" Mozliwo$é oznaczeniamiejscalotdow, tzw. rejestracjalotu (ang. Check-in) uzytkownika
zarejestrowanegow PansaUTM

v" Mozliwo$é oznaczenia miejsca lotéw i skojarzenia jej z wczesniej utworzong w
PansaUTM misja.

AN
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3 Uruchomienie aplikacji
Aplikacja DroneRadar (dPilot) jest ogélnie dostepnaw Internecie pod adresami:

https://apps.apple.com/pl/app/droneradar/id 1065768600
https://play.google.com/store/apps/details?id=eu.droneradar.droneradar&hl=en

Aplikacje mozna pobra¢ we wszystkich krajach swiata z wyjagtkiem, tych panstw, ktére z
przyczyn formalno-prawnych zostaty wykluczone przez zarzadzajacego sklepem internetowym
(App store i/lub Google Play) badZ wtadze RP.

3.1 Co pojawisie po uruchomieniu aplikacji i na co nalezy wyrazi¢ zgode?
Skrécona instrukcja obstugi aplikacji.

Prosba o potwierdzenie mozliwosci odbioru notyfikacji.

Prosba o udostepnienie lokalizacji.

Prosba o akceptacje Noty prawne;j.

N e

Uwaga! Pierwsze trzy zdarzenia mogq pojawic sie w dowolnej kolejnosci
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Legalnosé Twojego lotu, Okresl prametry lotu Zarejestruj swéj numer Bqdz widoczny dla innych
zalezy od wielu ,aby X telefonu, aby otrzymaé uzytkownikéw przestrzeni
2 pozna¢ ograniczenia 4 < S
parametréw informacje w przypadku Zarejestréj swoj lot
zagrozenia
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Uwaga! Bardzo wazne. Warunkiem koniecznym poprawnego
funkcjonowania dwukierunkowej niewerbalnej komunikacji CDDLC jest
wtaczona w urzadzaniu mobilnym (telefonie, smartfonie, tablecie) natywna
obstuga powiadomien tzw. Notyfikacji. W przypadku omytkowego
wytgczenia notyfikacjiistnieje mozliwosc¢ wtqczenia obstugipowiadomien w
ustawieniach systemowych urzqdzenia mobilnego.
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Uwaga! Bardzo wazne. Warunkiem koniecznym dziafania aplikacji, w tym gz om e
rejestracji lotow (Check-in) jest udostepnienie mozliwosci pozycjonowania.

Na urzadzeniach Android, dodatkowo istnieje mozliwos¢ ustalenia
doktadnosciiszybkosci lokalizacji. Ustawienie szybkiejlokalizacji, polegajgce Wostgniétkac 12
na przeliczeniu pozycji ze znanych w urzadzeniu zrédet (sie¢ GSM, sie¢ WiFi)
moze nie by¢ doktadne. W przypadku podejrzen o jakos¢ ustalenia pozycji
zaleca sie wyjscie z urzadzeniem mobilnym poza budynek i odczekanie na
doktadng  lokalizacje. W  przypadku omytkowego  wytqgczenia
pozycjonowania, istnieje mozliwos¢ jej wigczenia w ustawieniach rec
systemowych urzqdzenia mobilnego. o

AGL >
kg >
>

-

Przed rozpoczeciem korzystania z aplikacji DroneRadar, uzytkownik musi
potwierdzi¢ przeczytanie i zrozumienie Noty prawnej. Nota prawna zawiera
informacje o odpowiedzialnosci wtasciciela aplikacji, zasadach obstugi danych
osobowych (RODO) oraz komu i na jakich zasadach sg udostepniane dane z
aplikacji.

4 Uzytkownicy aplikaciji
Aplikacja wymaga rejestracji uzytkownika. Bez rejestracji, aplikacja ilustruje jedynie mape z
informacjami o ograniczeniach i nie umozliwia rejestracji lotu Checkin.

Uwaga! Bardzo wazne. Podanie prawdziwego numeru telefonu, pod ktérym bedziecie
dostepni w trakcie wykonywania swojej misji, zapewni z Wami kontakt w sytuacji
niebezpieczenstwa. Nie nalezy sie tego obawia¢. Podanie prawdziwych danych,
Swiadczy Waszej o dojrzatosci, wysokiej Swiadomosci i odpowiedzialnosci.

Aplikacja dPilot obstuguje dwa typy uzytkownikow:
1. Uzytkownik wytacznie aplikacji DroneRadar (uzytkownik niezarejestrowany w

PansaUTM).
2. Uzytkownik zarejestrowany w PansaUTM.

Dlaczego nie ma obowigzku rejestracji w systemie PansaUTM w kazdym przypadku? Sg
miejsca, w przestrzeni klasy G (opis w stowniku pojec na poczatku) gdzie nie jest wymagana
zgoda na start. Jednak z uwagi na fakt, jak wielu uzytkownikdéw korzysta w jednym czasie
z ogdlnodostepnej przestrzeni powietrznej, wskazana jest rejestracja swojego lotu, aby
zwiekszyé swiadomosé sytuacyjng innych.
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4.1 Potwierdzenie tozsamosci

4.1.1 Uzytkownik bez konta w PansaUTM

Kazdy uzytkownik uruchamiajgcy aplikacje z zamiarem rejestracji lotu ma obowigzek
potwierdzenia swojej tozsamosci. W przypadku korzystania z aplikacji mobilnej bez kontaw
systemie PansaUTM, uzytkownikjest proszony o podanie numeru telefonu, naktéry zostanie
wystany SMS z kodem. Tres¢ wiadomosci tekstowej nalezy wpisa¢w odpowiednim polu.

4.1.2 Uzytkownik z kontem w PansaUTM

W przypadku uzytkownikéw, ktérzy posiadajg konto w PansaUTM, system po wprowadzeniu
numeru telefonu, poprosi o podanie danych do logowania (nazwa uzytkownika lub adres
email) w celu zalogowania sie do aplikacji DroneRadar (dPilot) uzytkownikiem i hastem z
systemu PansaUTM.

Rejestracjaw PansaUTM jest dostepna pod adresem https://utm.pansa.pl

Ponizszy graf przedstawia, mozliwe typy uzytkownikéw i sposoby logowania.

Skad sie biorg uzytkownicy i kim sg?
Check-in:
Rejestracja lotu w systemie

Przez aplikacje mobilng

uzytkownik ,ciekawski” raczej z Tozsamosé: Rejestracja lotu (Check-in):

przypadku SMS Miejsce (GPS)
uzytkownik amator latajacy w . Rozpoczecie

gelacy sP."""‘g‘*.rek'eacyj"ycr‘ ; Dane: Zakoriczenie
e s Imie Wysokos¢ (AGL)
Stuzba Porzadku publicznego Nazwisko Kategoria wagowa
aby sprawdzi¢ czy mozna lata¢ [ Telefon

w tym miejscu

Uzytkownik moze

Przez strone utm.pansa.pl s M
o B E zarejestrowac lot z

- Swiadomy uzytkownik (obywatel)

- Fima Rejestracja przypisang misja,
- Zgtaszajacy loty VLOS > MTOM, > IRPESTT ) dronem i danymi z
H Tozsamosé: 2 o
systemu rejestracyjnego.
- Zgtaszajacy loty BVLOS small Jesli uzytkownik ¥ ' s

Do rejestracji lotu wymagane

Uzytkownik i < 2
zliwosé zarejestrowat si
podanie wlasnego adresu email P ) e Uzytkownik

wystania podaje swoje przez aplikacje loguje sie do
l‘g‘:‘“’"" dane osobowe, mobilna, to po aplikacji za
m— lub dane firmy. wprowadzeniu pomoca
wymagany tego samego email lub

numer tel. numeru telefonu, numerem
Toisamosé PansaUTM telefonu

Mo potgczy konta.
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5 Interpretacja sygnalizatora DroneRadar

Sygnalizator DroneRadar jest integralng czescig aplikacji dPilot. Umiejscowiony jest w gornej
czesci ekranu. Za pomocy 3 swiatetek, informuje o mozliwosci wykonania lotu w danym
miejscui czasie do zadeklarowanejwysokosci lotu.

O0®@® BRAK OGRANICZEN W WYBRANYM MIEJSCU | CZASIE

ISTNIEJA OGRANICZENIA W WYBRANYM MIEJSCU | CZASIE

LOTY ZAKAZANE W WYBRANYM MIEJSU | CZASIE

- ROTUJACY SYGNALIZATOR OZNACZA TRWAJACY PROCES
Sl e OKRESLANIA POZYCJI

Uwaga! Struktury przestrzeni powietrznej s3 dynamiczne. Mogg sie zmienia¢ w czasie i w
miejscu. Nowe strefy, mogq pojawic sie w dowolnym miejscu i czasie. Na operatorze Drona
spoczywa obowigzek zapoznania sie z aktualnymi ograniczeniami. Dlatego, normalnym jest
zachowanie aplikacji, w ktérej np. rano zapalona jest w wybranym miejscu lampka zielona, a
popotudniuw tym samym miejscu zapalona jest lampka czerwona.

5.1 Informacja o strefach
Klikniecie w sygnalizator, otwiera okno ze szczegdétowymi informacjami o lokalnych
ograniczeniach ich znaczeniui ocenie mozliwosci wykonanialotu.

wl Orange & 20:31 1 72%

< Dane prébnika
e . > ZADEKLAROWANA WYSOKOSG LOTU
4 4o Tsom (55710) AGL: - (W NAWIASIE WYSOKOSC BEZWZGLEDNA)
o O@Qcmr
MOZLIWOSC WEACZENIA | WYEACZENIA © @OOcmum TYPY STRUKTUR PRZESTRZENI
WIDZIALNOSCI PRZESTRZENI L POWIETRZNYCH WRAZ Z PRZELICZONA INFORMAGJA
NA MAPIE. il e O OGRANICZENIACH DLA ZADEKLAROWANEJ
UWAGA! WYEAGZENIE WIDZIALNOSCI . WYSKOSCI LOTU | MASY STARTOWEJ
NIE SPOWODUJE ZMIANY OCENY
MOZLIWOSCI WYKONANIA LOTU o O@Ow
“’ Kp Index: 1-

Dane Prébnika

Szerokoé¢ (DD): 52.1524013
Dtugoé¢ (DD): 20.9720463
Szerokos¢ (DMS): N52°09'09"
Dtugos¢ (DMS): E20°58'19"

what3words: crush.homing.pins INFORMACJE POMOCNICZE

dai h SRTM: 105 m
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¢ = RODZAJ
OGRANICZENIA

CTR EPWA

Opis:

CTR (Strefa kontrolowana lotniska). Uwaga! Loty
bezzatogowymi statkami powietrznymi wymagaja
zgody, z wyjatkiem: a) lotéw w zasiggu widocznosci
wzrokowej VLOS modelami latajgcymi, ktorych masa
startowa nie przekracza 0,6 kg, w odleglosci wigkszej
niz 1 km (poza strefg CTR1KM) od granicy lotniska lub
do wysokosci nie wigkszej niz 30 m lub do wysokosci
najwyzszej przeszkody, w tym drzew lub obiektéw
budowlanych, znajdujgcej sig w promieniu do 100 m
od operatora; b) lotéw modelami latajgcymi o masie
startowej nie wigkszej niz 25 kg w odleglosci wigksze]
niz 6 km (poza strefg CTRGKM) od granicy lotniska i
do wysokosci nie wigkszej niz 100 m nad poziomem
terenu. W celu uzyskania informacji na temat
wykonywania lotéw bezzalogowych statkéw
powietrznych zajrzyj do zakladki FAQ lub skontaktuj
sig z Osrodkiem Planowania Strategicznego ASM1
+A8225745715. W przypadku lotéw w odleglosci
wigkszej niz 6km od granicy lotniska, na wysokosci
powyzej 100m nad poziomem terenu, loty mozliwe po
uzyskaniu zgody od ASM1 i kontrolera wiezowego:
Kontakt:
EPWA TWR +48225745562; +48225745563
Zrédto:AIP
Czas lokalny CET: +01:00, Wysokosci
w stopach AMSL
min:® ft, max:2000 ft
AIRAC Activations
07/11/19 05/12/19

01:00 01:00 g 28a0

SZCZEGOLOWY OPS PRZESTRZENI
POWIETRZNEJ
WRAZ Z DANYMI KONTAKTOWYMI.
W TYM MIEJSCU MOZE ZNAJDOWWAC
SIE INFORMACJA O SPOSOBACH
UZYSKANIA
ZGODY NA LOT

INFORMACJA O CECHACH PRZESTRZENI
POWIETRZNEJ ORAZ CZASIE
OBOWIAZYWANIA (APLIKACJA PODAJE
CZAS LOKALNY).

UWAGA! STREFA W MOMENCIE
SPRAWDZENIA MOZE BYC NIEAKTYWNA,
DLATEGO ZAWSZE ZALECA SIE
KONFRONTACJE CALEGO CZASU MISJI Z
PLANOWANA AKTYWNOSCIA STREFY
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5.2 Deklaracja wysokoscilotu i kategorii wagowe;j

AplikacjadPilot, dokonuje automatycznego przeliczenia deklarowanej wartosci wysokosci lotu
nad terenem (wysokos$¢ wzgledna), podanej w metrach na wysokos¢ wzgledem poziomu
morza (wysokos$¢ bezwzgledng) w celu okreslenia pozycji drona wzgledem przestrzeni
lotniczych, ktérych wysokosci sg podawana wzgledem usrednionego poziomu morza (AMSL).

Deklaracja wysokosci lotu oraz kategorii wagowej (< 600gr / <25kg i < 600gr / > 25kg) odbywa

sie, poprzez klikniecie w zaktadke w prawym gérnym rogu aplikacji.

! Orange & 20:33 -
4 Obliczanie statusu
malna masa startowa (MTOW

0.6-25 kg A

WYSOKOSCI LOTNICZE SA
PODAWANE W ODNIESIENIU DO
USREDNIONEGO POZIOMU 9 ;

MORZA

‘150mAGL >
0.6-25kg >

>

SUMA DEKLAROWANEJ

EZW; - WYSOKOSC WZGLEDNA WYSOKOSCI LOTU DRONA |
”N\;V;SP%};%S E?w MO%!%EE:IJ\:SL > I‘ "NAD TERENEM” AGL WYSOKOSCI TERENU
+ ROWNA SIE WYSOKOSCI
BEZWZGLEDNEJ
_POzZIOM . WYSOKOSC TERENU POTRZEBNEJ DO
TERENU h JEST WYLICZANA WYLICZENIA

AUTOMATYCZNIE PRZEZ WYSOKOSCI LOTU

USREDNIONY POZIOM MORZA PansaUTM DRONA W ODNIESIENIU DO

5.3 Pozostate ustawienia

PRZESTRZENI LOTNICZYCH

Ustawienia aplikacji, zmiana danych operatora w tym mozliwos¢ przelogowania, pomoc i

odpowiedzi na czesto zadawane pytania (FAQ) dostepne sg po wecisnieciu przycisku .

znajdujgcego sie na mapie, w lewym gérnym rogu aplikacji.

Orange ¥

“ 23
Mapa

omAGL >
-
6-25kg >

Dane operatora
Obliczanie statusu
Geolokalizacja Q>
FAQ

Pomoc

Nota prawna

Ustawienia

Widocznosé przestrzeni
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6 Rejestracja miejsca lotu (Check-in)

Lot mozna zarejestrowaé wytgcznie w miejscu, w ktdrym aktualnie znajduje sie operator na
podstawie danych z lokalizacji GPS. Ponizejprzedstawiono dwascenariusze.

6.1 Zgtoszenie lotu niewymagajacego planu lotu (dFPL) przez uzytkownika

niezarejestrowanego w PansaUTM.

REJESTRACJA LOTU (CHECKIN) BEZ KONTA W PansaUTM

«! Orange & 21:39 + 65% m

4 Check-In
Wybaor Misji

TYP DRONA (POLE NIEOBOWIAZKOWE)

A

Typ RPAS

Informacje dodatkowe

DEKLAROWANY CZAS DO STARTU

A

DEKLAROWANY CZAS LOTU

30 — <

_ UNIKALNY KOD POKEADOWEGO URZADZENIA LOKALIZUJACEGO

Kod Icao transpondera
Wyslij

6.2 Zgloszenie lotu w miejscu, gdzie wymagane jest ztozenie planu lotu dFPL.

Drugi scenariusz, dotyczy przypadku, gdy, w danym miejscu i czasie do zadeklarowanej
wysokosci lotu wymagane jest ztozenie planu lotu w systemie PansaUTM. Uzytkownik podczas
proby rejestracji lotu, otrzyma nastepujgcy komunikat:

rmacje dodatkowe

28 Uwaga!
Twoj lot (Checkin) w strefie =
— kontrolowanej wymaga akceptacji misji
w PansaUTM i zgody kontrolera na
ro start

OK

W takim przypadku, nalezy zarejestrowac sie do systemu PansaUTM (https://utm.pansa.pl),
stworzy¢ misje dFPL (ztozy¢plan lotu). Nastepnie nalezy sie zalogowac do aplikacji mobilnej z
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hastem i uzytkownikiem z PansaUTM i po otrzymaniu akceptacji planu lotu wybra¢ swoj
zaakceptowany planlotu w aplikacji mobilnej.

o O @ 23 T ' Onnge ®

£ Check-In < Wybér Misji
wyosr i |:> ¢ Misia weczoma. Patrl Warszawy [—'> UTh-191108-2050.0524
UTM-191 5(
0 —

6.3 Rejestracja lotu Checkin
Rejestracja lotu (Checkin) jest przedstawiona w aplikacji za pomocg okragtej ikony drona w
réznych kolorach. Ponizej przestawiono, mozliwe stany Checkinai towarzyszace im kolory.

Zarejestrowar_\y ek
checkin :
rzed startem Zmodyfikowany
P przez stuzbe ATS
Checkin Checkin
po starcie Odrzucony przez stuzbe ATS
Checkin
zaakceptowany _
Przez ATS, Zgtoszenie przez
(ew. zobaczony operatora utraty kontroli
przez FIS)
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7 Obstuga dwukierunkowej niewerbalnej komunikacji CDDLC

Integralng czescig aplikacji dPilot jest obstuga komunikacji ze stuzbami ruchu lotniczego ATS.
Wykonywanie polecenn wydanych przez kontrolera ruchu lotniczego (ATC) lub stuibe
informacji powietrznej (FIS) lezy w interesie operatora. Stosowanie sie do zalecen, stuzb ruchu
lotniczego jest bezwzglednym obowigzkiem operatora bezzatogowego statku powietrznego.
W przypadku utraty Internetu lub awarii systemu, mozna zawsze zadzwoni¢ do zarzgdzajacego
przestrzenig powietrzng. Nie nalezy sie tego ba¢, a numer znajdziecie w zaktadce z opisem
przestrzeni.

Operator bezzatogowego statku powietrznego moze otrzymac¢ komunikat od stuzb ruchu
lotniczego za pomocy natywnej notyfikacji badZz bezposrednio w aplikacji. Ponizej
zaprezentowano mozliwe scenariusze komunikacji.

Notyfikacja przy Informacja o potwierdzeniu
wigczonej aplikaciji wykonania zadania

p LOCAL:Akceptacja Checkinu
Notyfikacja przy przez ATC

5 " i Kontroler ATC zaakceptowal
wytaczonej aplikacji e Chockin

OK

Checkin z zaakceptowanym Zgoda na start wydana
planem lotu w PansaUTM. przez stuzbe ruchu
Biata ikona oznacza lotniczego ATS i
oczekiwanie na zgode na potwierdzona w aplikacji
start. przez uzytkownika.

@ DR2DEV teraz
LOCAL:Akceptacja Checkinu przez ATC
Kontroler ATC zaakceptowal twj Checkin

10mAGL > 10mAGL >

Check-In

© mapbox

Check-In

© mapbox
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rmacje dodatkowe

z8 Uwaga!
Twdj lot (Checkin) w strefie =
— kontrolowanej wymaga akceptacji misji
w PansaUTM i zgody kontrolera na
iro start

OK

Uwaga: W przypadku miejsc gdzie wymagana jest zgoda stuzb ruchu lotniczego, nalezy
bezwzglednie czeka¢ na potwierdzenie mozliwosci wykonania lotu (akceptacja lub
modyfikacja warunkdw lotu). Do tego czasu nie mozna wykona¢ startu. W przypadku
dtuzszego oczekiwania mozna zakonczy¢ check-in i wykona¢ go ponownie. W przypadku
modyfikacji warunkdéw lotu przez kontrolera ruchu lotniczego nalezy bezwzglednie stosowac
sie dozmian (mozliwe zmiany wprowadzane przez stuzby ATS dotyczg maksymalnej wysokosd
lotu, czasu startu lub lgdowania). Potwierdzajgc ich odebranie potwierdzasz, ze zrozumiates$
koniecznos¢ wykonywania lotu na nowych warunkach. Pamietaj, ze czas startu moze zostac
przesuniety w czasie i modyfikacja oznacza warunkowg zgode. W takim przypadku mozesz
moc wystartowad np. za kilka minut. Pamietaj, Zze ponosisz odpowiedzialnos¢ za lot i nalezy
zawsze rozpoczynac i konczy¢ lot zgodnie z czasem zadeklarowanym w aplikacji lub czasem
zmienionym przez stuzby ruchu lotniczego.

W przypadku otrzymania automatycznej informacji o zblizajgcym sie czasie zakoriczenia
zadeklarowanego lotu musisz natychmiast wykonac¢ procedure lgdowania jesli jeszcze jej nie
rozpoczates.

Twdj czas lotu dobiega konca

Pamigtaj aby wylagdowa¢ przed uptywem
czasu Checkina. Po wylgdowaniu,
mozesz zarejestrowac lot kolejny raz.

W przypadku lotéw w przestrzeni gdy
wymagana jest zgoda na start, przy
nowym Checkinie oczekuj na zgode.

OK
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Pamietaj aby po ladowaniu zawsze potwierdzi¢ Igdowanie wybierjac funkcje Check-in - >
Zakoncz Check-in. Spowoduje to znikniecie zobrazowania drona z aplikacji oraz wskaznika
stuzb ATS.

W przypadku otrzymania komunikatu odrzucenialotu — (check-inreject), nalezy powstrzymac
sie przed wykonaniem lotu. Je$li zaplanowany czas misji (zaakceptowanej przez PAZP) nie
uptynat, mozesz ponownie wykonac¢ check-in za jaki$ czas (np. za 10 minut). Pamietaj, ze
stuzby kontroli ruchu lotniczego zajmujg sie ruchem zatogowym i jest to ruch priorytetowy,
brak reakcji na twdj check-in lub jego odrzucenie, moze oznaczaé, ze kontroler jest zajety
innym ruchem lub sytuacja operacyjna nie pozwala na wykonanie lotu BSP w tym momencie.
Nie oznacza to, ze lot nie bedzie mozliwy za jakis czas.

8 Zgtoszenie utraty kontrolinad Dronem

W przypadku utraty kontroli nad dronem, operator ma mozliwos$¢é zgtoszenia tego faktu za
pomocg aplikacji. Pamietaj, ze zgtoszenie utraty kontroli uruchomi alarm, ktéry zostanie
wyswietlony w module stuzb ruchu lotniczego. Uzywaj tej funkcji odpowiedzialnie i zgodnie z
przeznaczeniem.

Zgtoszenie utraty kontroli Zgtoszenie utraty kontroli
nad dronem mozna wymaga podania:

wysta, ialo pezyole T feodeess caed Dron, nad ktérym W przypadku odzyskania Alarm zostanie odwotany

Check-in na dole ekranu. pozostatego czasu lotu operator utracit kontrole, kool I wyladovanks g

Uwaga! Utrate kontroli 2: Malfsymglnej . zostanie oznaczony s zavlgﬁczyé star; o

mozna zglosi¢ wylgcznie (technicznej) predkosci kolorem czerwonym. ki b SR aR S
do zarejestrowanych ucieczki. C:y' i 3 \ b tg 3
(zacheckinowanych) Uwagal! Zgtoszenie utraty ackan. otu na baterii.

lotow. kontroli, uruchomi alarm

w stuzba ruchu

lotniczego. Uzywaj
odpowiedzialnie.

p— 2248 senm

< Utrata Kontroli

Twdj alarm zostanie wyéwietlony stuzbom
ATC i innym uzytkownikom. Uzywaj
odpowiedzilnie!

Utrata Kontroli

Zakoricz Check-in

Zakoricz Check-In
Dane Checkin-u Dane Checkin-u
Dane prébnika Dane prébnika

Dane lokacji Dane lokacji

- T —

Powrét Powrét
@mopbox

9 Otrzymanie informacji o koniecznosci natychmiastowego lgdowania

Stuzba ruchu lotniczego ma prawo wydania bezwarunkowego nakazu lgdowania lub
opuszczenia strefy. Ponizsza ilustracja przedstawia przyktadowe polecenie oraz poprawne
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zachowanie operatora drona. Pamietaj aby po lagdowaniu zawsze potwierdzi¢ lagdowanie
wybierajac funkcje Check-in - > Zakoncz Check-in. Spowoduje to znikniecie zobrazowania
drona z aplikacji oraz wskaznika stuzb ATS.

W dowolnym mpmencie ) Po wyladowaniu, nalezy Po potwierdzeniu lagdowania, Uwaga! Nie ma mozliwosci
(.)perator.drona moze .olrzymac potwierdzi¢ czynnoéé, ikona drona zniknie z mapy. zarejestrowania lotu w czasie
informacje o_ nawohmlgstowym wybierajac guzik: ,Potwierdzenie trwania alarmu strefy (ang.

nakazie ladowania. ladowania” na dole ekranu (w noFlyZone)
Obowiazkiem operatora jest miejscu gdzie sytuacii
potwierdzenie odebrania i standardowej znajduje sie guzik
zrozumienia komunikatu. Check-in)
wl * 23:02 ¥ 55% )
@ DR2 DEV teraz @ DRz DEV teraz
LOCAL:Laduj natychmiast! !l LOCAL:Laduj natychmiast! %A O00® ¢
Po lgdowaniu zakoricz Checkin Po lgdowaniu zakoricz Checkin
10mAGL > = — ] OmAGL > 10mAGL >
<06kg > <06kg >
Q Q>

Checkln nie jest mozliwy

o i i 1
LOCAL:Lgduj natychmiast! Checkin w trakeie alertu strefu nie

Po lgdowaniu zakoricz Checkin

jest mazliwy

oK

OK

Potwierdzenie lgdowania Check-In

Zmieniono status Checkin-a

Uwaga. W przypadku otrzymania komunikatu check-in odrzucony (check-in reject), oznacza,
ze nie mozesz wystartowac, a jeslidron jest juz w powietrzu, oznacza to réwniez koniecznos¢
natychmiastowego lgdowaniajak w przypadku powyzszej funkcjii zakonczenie check-inu.

10 Obstuga jezykow

Aplikacja mobilna obstuguje w dniu pisania tego dokumentu jezyki polski i angielski. Jezyk
aplikacji determinuje ustawienie jezyka systemu operacyjnego urzadzenia mobilnego. W
przypadku ustawieniainnego jezyka niz jeden z wymienionych, aplikacja domysinie ustawi
jezyk angielski.

11 Wsparciei zgtaszanie btedéw

Wsparcie merytoryczne w zakresie korzystania z aplikacji dPilot zapewnia firma
droneradar Sp. z 0.0. Problemy nalezy zgtasza¢ mailowo na adres: info@droneradar.eu lub
telefonicznie pod numer: +48511230660
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1. Autoryzacja

Kierownik Programu U-space

Kierownik Projektu/ Zarzqdzajgcy zmiang

Dostawca oprogramowania

Gféwny uzytkownik oprogramowania

Data

Data

Data

Data
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